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INICIO
INSTRUCCIONES: El siguiente índice es interactivo, si lo utiliza apropiadamente lo llevará directamente a la letra o al término o palabra que desee. Para ello, coloque el cursor encima de la letra o palabra que quiere buscar, pulse la tecla control (Ctrl) y sin soltarla, inmediatamente pulse (clic) el botón derecho del mouse, la respuesta del programa es ubicarlo exactamente donde usted quería.
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Para regresar a esta página, simplemente busque el botoncito rojo (     ) que está al final de cada página, y utilice la misma instrucción, es decir, coloque el cursor encima del botón, pulse la tecla control (Ctrl) y sin soltarla, inmediatamente pulse (clic) al botón derecho del mouse.

Otra forma de navegar por el documento es pulsando F5, coloca el número de página que quiere ver, pulsa “Ir a” y seguidamente “Cerrar”
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NUMÉRICO
2D

Posicionamiento horizontal de un punto. Una indicación de posición GPS que utiliza solamente coordenadas horizontales y no elevación.
3D

Posicionamiento de un punto en tres dimensiones: latitud, longitud y altura. •
Una indicación de posición GPS que utiliza coordenadas horizontales y elevación.
A

Ajuste

Procedimiento por el cual, se determinan correcciones para las observaciones realizadas a una figura geodésica y se someten estas a dichas correcciones, a fin de reducir errores los por medio del ajuste de la red.
Ajuste con restricción mínima
Al realizar un ajuste por mínimos cuadrados de los datos GPS, las matemáticas requieren que las coordenadas horizontales de al menos un punto y las coordenadas verticales de al menos un punto (puede o no ser el mismo punto) se mantengan fijas (restricciones) con valores conocidos o arbitrarios. Una posición horizontal y una posición vertical es un set de restricción mínima. Se entiende por ajuste con restricción mínima, un ajuste realizado manteniendo fijo un set de coordenadas.
Ajuste con restricción parcial
En un ajuste con restricción parcial, el número de restricciones aplicadas está entre lo que se requiere para un ajuste con restricción mínima y lo que se necesita para un ajuste con restricción completa. Un ejemplo sería una red que contenga dos puntos de control horizontal y sólo un punto de control vertical. Restringir estos puntos daría como resultado un ajuste parcialmente restringido, donde no se podrían determinar los parámetros de transformación de Datum.
Ajuste con restricción total
Un ajuste con restricción total es aquél cuando se ha restringido un control suficiente para permitir la solución para todos los parámetros de Datum. Si todos los parámetros de Datum se resuelven para 2 puntos de control horizontal y 3 puntos de control vertical, es suficiente para producir un ajuste totalmente restringido.
Ajuste Fijo

Tipo de ajuste que se realiza a una red en el que se utilizan puntos de control fijos para definir sistemas de coordenadas (coordenadas conocidas).

Ajuste libre

Realización de un ajuste de red en el que no hay puntos de control fijos (coordenadas desconocidas).
Altimetría

Representar sobre el plano horizontal las alturas. Esto se puede hacer por separado o en forma conjunta que es lo que se llama taquimetría, es decir la observación a la vez de la planimetría y altimetría. Determinación de las cotas de los diferentes puntos del terreno, con respecto al plano horizontal de comparación, el cual, aunque puede ser tomado a una altura arbitraria, en general se relaciona con el plano horizontal teórico formado por el nivel medio del mar (NMM).
Altitud

Distancia vertical sobre el elipsoide o geoide. Siempre se almacena como altura sobre el elipsoide (ASE) en el receptor GPS pero puede visualizarse en pantalla como ASE o como altura sobre el nivel medio del mar (SNMM).
Altura

Distancia vertical de un punto a un plano horizontal de referencia.
Altura del instrumento

Altura del centro del eje de muñones de cualquier instrumento topográfico sobre el punto que está siendo observado.
Altura elipsoidal

Distancia vertical de un punto de la superficie terrestre con respecto a la superficie del elipsoide de referencia. Ésta no es equivalente a la elevación sobre el nivel medio del mar (SNMM).
Altura geoidal

Distancia del geoide (NMM) sobre o por debajo del elipsoide de referencia. También se conoce como separación geoidal y ondulación geoidal.
Altura ortométrica

Distancia entre un punto de la superficie terrestre y la superficie del geoide, medida a lo largo de la línea de la plomada o vertical del lugar, llamada también altura sobre el nivel del mar.
Ambigüedad
Número entero de ciclos desconocido de la fase portadora reconstruida contenido en un set intacto de mediciones, desde el paso de un satélite en un receptor. También conocido como ambigüedad de entero.                                                                                                                                 


Ambigüedad DOP 

Cantidad calculada usada para determinar la capacidad del postproceso de calcular las ambigüedades enteras.
Ángulos

Se miran con goniómetros y pueden ser:

-Goniómetro acimut o acimutal: se le denomina al que mide ángulos horizontales.

-Declímetro: sólo determina ángulos verticales (No confundir con inclinómetro).

-Teodolitos: miden ángulos horizontales y verticales.
Angulo de corte de elevación
Característica ajustable de los receptores GPS que especifica que un satélite debe estar a un número específico de grados por sobre el horizonte, antes que las señales emitidas por el satélite se puedan usar. Los satélites en ángulos de baja elevación (cinco grados o menos), tienen menor fuerza en su señal y son más propensos a perder enlaces, causando así soluciones ruidosas.
Ángulos horizontales

Los ángulos topográficos serán los proyectados sobre un plano horizontal. Necesitamos un norte de referencia; si es el norte geográfico mediremos acimuts, si es el norte magnético mediremos rumbos y si es un norte propio mediremos orientaciones.

Meridiano geográfico: Es la intersección de cualquier plano, que contenga al eje de rotación o de revolución de la tierra, con el elipsoide de referencia. El meridiano origen es el de Greenwich.

Paralelo: intersección de cualquier plano perpendicular al eje de revolución de la tierra con el elipsoide.

Según esto obtenemos las coordenadas geográficas longitud y latitud.

Longitud: Ángulo formado por el plano meridiano origen y el plano meridiano que contiene a un punto.

Latitud: Ángulo formado por el ecuador y la normal al elipsoide en el punto dado.

Meridiana geográfica: intersección del meridiano geográfico con el plano meridiano del lugar. La meridiana es una línea sobre un plano.
Ángulos verticales

Se miden sobre el plano vertical, el punto que se encuentra en la vertical sobre nosotros es el Cenit y el punto que se encuentra en la vertical bajo nosotros es el Nadir (contrario al Cenit). Los ángulos verticales son el ángulo cenital, ángulo nadiral y ángulo de pendiente, del que debemos decir si es positivo o negativo.
Anillos de Distancia
Se trata de una serie de círculos que indican la distancia desde nuestra posición actual cuando estamos en el modo Mapa Móvil. En OziExplorer se pueden definir por el usuario tanto la distancia como el número de anillos que desean observarse en la pantalla.                                     
Antena

Es el componente de un sistema GPS que, centrado sobre el punto, colecta las señales provenientes de los satélites y las envía al receptor para el procesamiento. Pueden estar incorporadas o no al cuerpo del mismo y existen diferentes tipos, desde modelos más simples corno el "microstrip" hasta complejos "choke rings" que mitigan los efectos del multicamino o multipath.
Archivo B 
Archivo binario de datos generado por el receptor que contiene fase portadora, fase de código y posición calculada del receptor para cada época, junto con señales de salud que indican la confiabilidad de las mediciones. 

Archivo D
Archivo descriptor de ASCII que contiene datos de características y atributos bajados desde el receptor. Este archivo da el tiempo en segundos de la semana (medido desde la medianoche del día sábado). 

Archivo E
Archivo binario de efemérides bajado desde un receptor. A diferencia de un archivo de almanaque, el cual proporciona información de los satélites, un archivo de efemérides se aplica sólo a los satélites que enviaron datos de efemérides. El archivo es un registro de un mensaje de emisión que comprende parámetros de órbita exactos y correcciones de tiempo de todos los satélites rastreados durante el período de grabación de datos. Esta información se usa para calcular la posición satelital. Los datos de efemérides son descifrados y configurados en una estructura legible.
Archivos de Imagen
Se trata de aquellos archivos que contienen la imagen real digital del mapa en cualquiera de los formatos gráficos reconocidos por OziExplorer, como el bmp, tif, png, ozf, ozf2, ecw, etc.
Archivos de Mapa
Podrían considerarse los Archivos de calibración creados por el programa OziExplorer. Contiene información de donde está localizado el Archivo de Imagen, contiene las georreferencias del mapa (datum, proyección), así como la información de los puntos de calibración, y otra información útil como la definición del área útil del mapa, si es válido para su uso en el modo Mapa Móvil, su escala, y de manera opcional incluye los comentarios y elementos del mapa, así como determinados archivos de objetos asociados. Se reconocen porque tienen la extensión *.map.
Subir
ArcView
Nombre de un programa muy extendido que se usa para los sistemas. ArcView es una herramienta poderosa y fácil de usar que pone la información geográfica en su escritorio pues brinda la capacidad de visualizar, explorar, consultar y analizar datos espaciales. ArcView es un producto de Environmental Systems Research Institute (ESRI), los fabricantes de ARC/INFO, el más importante software de sistemas de información geográfica (SIG).
Arranque en frío
Tiempo que un dispositivo GPS tarda en captar las señales de satélites en una nueva localización o cuando ha estado apagado por mucho tiempo.
Arranque caliente
Tiempo que un dispositivo GPS tarda en volver a establecer su posición en una localización ya utilizada anteriormente o después de un periodo corto de tiempo apagado.
ASCII
American Standard Code for Information Interchange. Set de caracteres (letras, números, símbolos) usados para desplegar y transferir datos digitales en el formato inglés estándar.
Asistente de carriles 
Indica el carril que debe tomarse a la entrada y salida de autovías y autopistas
Azimut

Ángulo que forma una línea con la dirección Norte-Sur, medida de 0º a 360º en el sentido de las manecillas del reloj.
Azimut geodésico

Ángulo determinado por la tangente a la línea geodésica en el punto de observación y el meridiano elipsoidal que pasa por el mismo, medido en el plano perpendicular a la normal del elipsoide del observador en el sentido de las manecillas del reloj a partir del norte.
B

Banco de nivel de precisión o BM (Bench Mark)

Puntos de control vertical materializados en estructuras bien identificadas en el terreno mediante diferentes tipos de monumentos, cuya elevación en metros está referida a la red de nivelación nacional o datum vertical nacional asociado al geoide (NMM).
BaseCamp

Software creado por GARMIN ® en el 2004, el cual es una solución integradora que facilita la comunicación con equipos de campo y navegadores, con versiones para Windows y Mac. Permite gestionar los datos del o los GPS que tengamos conectados. Trabaja en conjunto con MapInstall otro software de GARMIN ® que instala directamente cualquier producto cartográfico (Mapa) que tengamos en la PC. BaseCamp es PM (Project Manegement Software) y C (Collaborative Software), se refiere al conjunto de programas informáticos que integran el trabajo en un sólo  proyecto con muchos usuarios concurrentes que se encuentran en diversas estaciones de trabajo, conectadas a través de una red (internet o intranet).
Bluetooth
Estándar de comunicación mediante ondas de radio. Permite la conexión inalámbrica con el ordenador u otros dispositivos que se encuentren en la misma habitación.
BMP

Formato de imagen Bitmap, creado por y para Windows, que no usa compresión y que permite representar mapas y cualquier tipo de imagen.

BSB

Nombre de un formato particular de cartas marinas que están georreferenciadas y que son suministradas por varios fabricantes. 

C
Calibración (de mapa)

Proceso mediante el cual OziExplorer puede indicarnos las coordenadas precisas de un pixel (punto) de la imagen de un mapa. Dicho de otro modo. La calibración de un mapa permite que al señalar un punto determinado de la imagen de un mapa con el ratón, OziExplorer nos indique su posición geográfica en grados, minutos y segundos, o en un sistema de cuadrícula alternativa como el sistema UTM.
Canal
Hardware de un receptor que permite al receptor detectar, rastrear y enlazar continuamente la señal de un satélite. Mientras más canales disponibles tiene el receptor, más grande es el número de señales satelitales que un receptor puede rastrear y enlazar simultáneamente.
Cartografía

Representación del terreno sobre un plano. Conjunto de técnicas para la elaboración de mapas o planos realizados a través de datos topográficos, geodésicos y fotogramétricos.

Representación en cartas de la Información Geográfica. También puede referirse al número y a las zonas de mapas incluidos en el navegador.
Centro de la fase
El centro de la fase de una antena GPS es la ubicación física de la antena, donde se observan las señales GPS. Esta es la ubicación física donde se determinará la posición calculada. Las antenas GPS son manufacturadas para ubicar el centro de la fase lo más cerca posible del centro físico de la cubierta de la antena. Para determinar la posición de una marca de medición en el suelo, la antena GPS (y así el centro de la fase), se centra sobre la marca y se mide la altura del instrumento hasta la marca de medición para usar durante el procesamiento
Código C/A
Coarse/Acquisition (o Clear/Acquisition), código modulado en la señal GPS L1. Este código es una secuencia de 1023 modulaciones de doble fase binarias pseudoaleatorias a razón de 1.023 MHz, teniendo así un período de repetición de código de un milisegundo. Este código fue seleccionado para proporcionar buenas propiedades de rastreo. 

Código P
Código protegido o preciso, usado en las portadoras L1 y L2. Este código se hará disponible por medio del DOD, sólo para usuarios especializados. El código P es una secuencia muy larga de modulaciones bifásicas binarias pseudoaleatorias en el portador GPS, a un rango de 10.23 MHz, lo cual no se repite por alrededor de 38 semanas. Cada satélite usa un segmento de una semana de este código, el cual es único para cada satélite GPS y es reconfigurado cada semana.
Cola de Track
Indica el número de puntos de track totales que se representan en la pantalla de OziExplorer cuando estamos en el modo Mapa Móvil.
Colimar

Hacer que el objeto o punto que queremos enfocar este en el centro de la cruz filar.
Cónica Conforme de Lambert 

Uno de las proyecciones de mapas más ampliamente usadas. Proyección muy popular para las áreas que están principalmente en extensión este-oeste. Retiene conformidad (la escala es la misma en todas las direcciones en cualquier punto del mapa). Las distancias son reales sólo a lo largo de uno (caso tangencial) o dos paralelos estándar (caso secante). Las direcciones son razonablemente exactas. Las distorsiones en formas y áreas son mínimas cerca de los paralelos estándar, pero aumentan al alejarse de ellos. Las formas en mapas de escala de áreas pequeñas son esencialmente reales. La distorsión es más pequeña para las latitudes medias. En los Estados Unidos, la proyección Cónica Conforme de Lambert es la base que se usa en el Sistema de Coordenadas Planas del Estado (SPCS) para estados con extensión este oeste predominante.
Constelación

Desde el punto de vista de GPS. Conjunto de satélites GPS en órbita. Comprende 27 satélites NAVSTAR operacionales que giran en torno a la Tierra distribuidos en seis planos orbitales equidistantes, inclinados 55º con respecto al ecuador, describiendo órbitas casi circulares (excentricidad 0,01) a una altitud media de 20200km, con un período de 12 horas sidéreas. Esta última particularidad hace que para un lugar dado la configuración satelital se repita y que cada día la misma se adelante cuatro minutos con respecto al tiempo universal o el local.

Un grupo específico de satélites usados para calcular la posición de un punto. Número mínimo: tres satélites para una determinación 2D, cuatro para 3D.
Desde el punto de vista astronómico. Es uno de los 88 grupos de estrellas que vemos en el cielo por la noche. Desde la Antigüedad, las estrellas han sido una herramienta clave para la navegación.
Control
Al realizar una medición donde una red de puntos recientemente instalada debe unirse a una red local, regional o nacional, se debe incorporar los puntos de control de esta red a la medición. El objetivo es restringir las coordenadas conocidas de estos puntos de control en el ajuste para determinar la posición de nuevos puntos en referencia a la red de control. Si por alguna razón las coordenadas de uno de los puntos de control están incorrectas (error en el ingreso o límite distorsionado), el ajuste se distorsionará al restringir este punto. Para evitar esto, se deberá revisar la exactitud relativa de los puntos de control antes de restringirlos en el ajuste. El control es el proceso que se usa para revisar la exactitud relativa de los puntos de control.
Coordenadas

Cada una de las magnitudes que determinan la posición de un punto en un sistema de referencia.
Coordenadas cartesianas o rectangulares

Números reales X, Y, Z representativos de la posición de un punto P de la Tierra en relación a tres ejes mutuamente perpendiculares que se intersecan en un punto común u origen. También se las reconoce como las componentes rectangulares del vector que identifica a P.
Coordenada de Control
Al procesar los datos GPS grabados simultáneamente entre dos puntos se requiere que las coordenadas de uno de los dos puntos estén fijos. Normalmente, estas son las coordenadas conocidas de uno de los dos puntos. Estas coordenadas se denominan coordenadas de control.
Coordenadas fijas

Coordenadas de un punto que no están sujetas a ajustes y las cuales se les conocen sus exactitudes.
Coordenadas geodésicas

Un sistema de coordenadas donde la posición de un punto es definida usando los elementos latitud, longitud y altura elipsoidal que definen la posición de un punto sobre la superficie terrestre con respecto al elipsoide de referencia. También llamadas coordenadas elipsoidales.
Coordenadas Tridimensionales - centradas en la Tierra (ECEF)

También llamadas “Earth Centered, Earth Fixed (ECEF)” (centradas en la Tierra, fijas en la Tierra), éste es el sistema de coordenadas tridimensional utilizado para el posicionamiento del satélite. El origen de este sistema es el centro de la masa de la Tierra. La dirección X es el meridiano de Greenwich (longitud 0º), la dirección Y es 90º de longitud este, y la dirección Z el eje rotacional norte de la Tierra. La versión actual GPS de este sistema se llama WGS84.
Cota

Cifra que representa la altitud de un punto con respecto a la superficie del nivel de referencia.
Curvas de nivel

Líneas que unen puntos de igual elevación en un terreno, referidas a un datum de nivel.
D
DataSend
Se trata de un programa creado por la empresa Magellan, que es capaz de manipular los llamados POI's, una serie de waypoints especiales que están organizados por nombres y categorías. Se trata de un sistema capaz de manipular y organizar una gran cantidad de waypoints o posiciones.
Datos crudos

Datos GPS que no han sido procesados o corregidos diferencialmente.
Datum

Modelo matemático que permite la representación de un punto en un mapa. El concepto es complicado. Uno de los aspectos más relevantes que debería tener en consideración un usuario de GPS's, es el hecho de que una misma posición real, contendrá valores de coordenadas diferentes si se expresan en dos datum diferentes. Aprenda más sobre ellos. La mayor parte de los errores de los usuarios de los GPS's son cometidos por un uso indebido de los datums.
Datum geodésico

Modelo matemático diseñado para que ajuste lo mejor posible parte del geoide o todo él. Se define por un elipsoide de dimensiones y orientación definidas y se relaciona con un punto de la superficie topográfica para establecer el origen del datum. Esta relación se puede definir por seis cantidades: la latitud y longitud geodésica y la altura del origen, los dos componentes de la deflexión de la vertical en el origen y el azimut geodésico de una línea de dicho origen a cualquier punto. Por su aplicación puede ser regional, nacional, continental o global.
Datum global

Un datum geodésico mundial está definido por el tamaño, forma y orientación de un elipsoide y la ubicación del centro de éste con respecto al centro de la Tierra.
Datum horizontal

Punto de referencia geodésico para los levantamientos de control horizontal, del cual se conocen los valores: latitud, longitud y azimut de una línea a partir de este punto y los parámetros del elipsoide de referencia. Mientras que el uso del elipsoide como referencia para alturas es impráctico, para las coordenadas horizontales, latitud y longitud, es amplio.
Datum Local
Es el Sistema Geodésico que se usa oficialmente en una región. Emplea un elipsoide determinado que pasa por un punto específico del cual se conocen con exactitud su deflexión astronómica y su gravedad. Debido a que el centro de masas del modelo Local, no coincide con el centro de masas de la tierra cómo en el WGS-84, las coordenadas en Datum Local requerirán de transformaciones para convertirlas a WGS-84.
Datum vertical

Cualquier superficie nivelada (por ejemplo el Nivel Medio del Mar) que se toma como superficie de referencia a partir de la cual se calculan las elevaciones. Usualmente se escoge el geoide, el cual es la superficie equipotencial del campo gravitacional terrestre que mejor se aproxima al nivel medio del mar. Las alturas referidas al geoide, se llaman alturas ortométricas (H), y son las que usualmente se encuentran representadas en las cartas topográficas. Si el geoide es reemplazado por un elipsoide, se puede definir la altura elipsoidal (h), también llamada altura geométrica.
Deslizamiento de Ciclo o Cycle Slip (HDOP)
Cuando la señal proveniente del satélite se pierde en forma momentánea, también se pierde el control de fase y puede en ocasiones invalidar una medición. Existen receptores que integran dispositivos de detección y corrección de los deslizamientos de ciclo. Ver Dilución de Precisión. 

Detección de Error
Método o series de métodos que detectan errores automáticamente.
DGPS (GPS Diferencial)
Técnica por medio de la cual los datos de un receptor en una ubicación conocida se usan para corregir los datos de un receptor ubicado en una posición desconocida. Las correcciones diferenciales se pueden aplicar en tiempo real o por postproceso. Debido a que la mayoría de los errores en el sistema GPS son comunes para los usuarios en un área extensa, la solución corregida, DGPS, es significativamente más exacta que una solución autónoma normal.

Dilución de Precisión (DOP)
La geometría de los satélites visibles es un factor importante para obtener resultados de alta calidad. La geometría cambia con el tiempo debido al movimiento relativo de los satélites. La medición de la geometría es el factor Dilución de Precisión (DOP). 

DOP es una descripción del efecto de la geometría satelital en los cálculos de tiempo y posición. Los valores considerados ‘buenos’ son pequeños, p.ej. 3. Los valores mayores que 7 se consideran pobres. Así, un DOP pequeño se asocia a los satélites ampliamente separados. 

Dilución de Precisión Geométrica (GDOP)
Este es un factor que indica la calidad de la medición al instante de realizarse. Menor el factor, mejor la calidad de la medida. El factor está asociado al volumen de un tetraedro formado desde el receptor a cuatro satélites. Mayor el Volumen, menor el factor y mejor la precisión. 

Dilución de Precisión en Posición (PDOP)
PDOP refleja los efectos de la geometría satelital en los cálculos de posición. 

Dilución de Precisión Horizontal (HDOP)
HDOP refleja los efectos de la geometría satelital en el componente horizontal de los cálculos de posición. 

Dilución de Precisión Vertical (VDOP)
VDOP refleja los efectos de la geometría satelital en el componente vertical del cálculo de posición. 

Dilución de Precisión de Tiempo (TDOP)
TDOP refleja los efectos de la geometría satelital en los cálculos de tiempo.
Disponibilidad Selectiva (SA)
Programa del Departamento de Defensa que controla la exactitud de las mediciones de pseudo-distancia, de tal forma que el usuario recibe una pseudo-distancia falsa con un error controlado en magnitud. Las técnicas diferenciales GPS reducen estos efectos para aplicaciones locales.
Distancia

Separación entre dos puntos cualesquiera.
Distancia de cuadrícula

Se expresa en coordenadas de la proyección del mapa.
Distancia de Proximidad

Se trata de un círculo imaginario que puede dibujarse alrededor de un Waypoint en particular. Además de definir una distancia alrededor de dicho waypoint, se puede usar para definir una zona en la que si penetramos, se activa una alarma. Solo afecta al waypoint que lo tiene definido.
Distancia geométrica

Distancia que existe entre dos puntos medida en línea recta.
Distancia horizontal

La calculada horizontalmente a partir de la elevación de dos puntos
Distancia inclinada

La que se obtiene en el plano paralelo a la diferencia vertical (pendiente) entre los puntos.
Distancia natural

Distancia que existe entre dos puntos sobre el terreno.
Distancia reducida

Es la proyección de esa distancia sobre el plano horizontal.
Disponibilidad selectiva. 
Se denominó Disponibilidad selectiva o SA (Selective Activity) a la política del Ministerio de Defensa de los EE.UU. para reducir de manera intencionada la precisión de las señales de satélite GPS para los usuarios civiles. Esta política finalizó el 1 de mayo de 2000 y en la actualidad no existe la SA.

Distanciometría

Se mide la distancia entre dos puntos mediante ondas. Cuando a un teodolito se le añaden métodos estadimétricos se le llama taquímetro.

Se utiliza una radiación electromagnética que está en función del tiempo que tarda en ir y volver la onda, así sabremos la distancia buscada. El distanciómetro emite una onda con longitud de onda fija y llega a un prisma que actúa de receptor, después vuelve de nuevo al distanciómetro y según el tiempo que tarde sabremos la distancia a la que está el receptor. Estos aparatos pueden tener precisiones hasta submilimétricas.

Existen varios tipos de distanciómetros, los de longitud de onda grande pueden medir 10,  15, 20 km; los de longitud de ondas pequeñas (microondas) se utilizan para distancias menores. En topografía se usan más los infrarrojos, que tienen longitud de onda muy pequeñas y están limitados de 5 km hacia abajo (los de la escuela pueden medir hasta 3 km más o menos).
DoD

Departamento de Defensa de los Estados Unidos.
DRG


Acrónimo de Digital Raster Graphics, o Gráficos Convencionales Digitales o Gráficos Digitales Rasterizados (rasterización puede ser aplicado en general a cualquier proceso por el cual la información vectorial puede ser convertida en formato de mapa de bits). Se tratan de imágenes de mapas que han sido obtenidos usando un escáner (normalmente profesional) que se guardan como un archivo gráfico (TIF, PNG, JPG, ECW, etc.)
E

E00

Extensión de una serie de archivos que contienen la información de una serie de mapas vectoriales que son reconocidos por programas como ArcView.
Easting

Valor de la coordenadas X, o en el eje este-oeste. Cuando se aplica en un sistema de cuadrícula UTM, este valor está expresado en metros. Cuando el Easting tiene un valor de 500000 metros en un sistema de coordenadas UTM, decimos que estamos en la parte de la zona UTM en la que se encuentra el meridiano central. El valor de Easting en un sistema de coordenadas UTM siempre tiene 6 cifras, ni una más ni una menos. Ver Northing
ECEF
Sistema de coordenadas cartesianas a mano derecha, donde el eje X pasa a través de la intersección del primer meridiano (Greenwich) con el ecuador, el eje Z es coincidente con la posición intermedia del eje rotatorio y el eje Y es ortogonal con los ejes X y Z. 

ECW

Formato de imagen gráfico de alto grado de compresión (y variable) que permite aplicar técnicas de paginación de memoria.
ED50

Nombre abreviado que recibe el datum European 50
Efemérides

Conjunto de parámetros numéricos que describen las posiciones precisas de los satélites en función del tiempo. Las mismas pueden ser transmitidas o precisas.

Efemérides trasmitidas (Broadcast Ephemeris): cada satélite transmite sus propias efemérides extrapoladas, la que repite cada 30 segundos.

Efemérides precisas: se calculan en base a observaciones realizadas por redes de rastreo de los satélites GPS y está disponibles unos días después de la toma de datos.
Elementos keplerianos

Seis parámetros que describen teóricamente la posición y velocidad de un satélite sobre una órbita elíptica pura.
Elevación

Distancia vertical sobre (o por debajo) del geoide o del nivel medio del mar. Altura sobre un datum de referencia. El datum de referencia puede ser un elipsoide (elevación elipsoidal), un geoide (elevación ortométrica), sobre el nivel del mar o sobre un plano de referencia definido localmente.
Elevación de un punto

Altura sobre el nivel del mar. 
Elevación ortométrica 

Altura de un punto sobre el geoide. Elevación ortométrica a menudo es considerada idéntico a elevación al nivel del mar.
Elipse de error (absoluto y relativo) 

Todas las mediciones contienen error. La posición calculada de un punto jamás es la posición real, ya que las mediciones usadas para determinar la posición contienen error. Una elipse de error es una estimación estadística de la precisión de la posición de un punto. Más específicamente, es una región con forma elíptica alrededor de un punto que representa el área dentro de la cual hay cierta probabilidad que la posición real del punto sea localizada. Por ejemplo, una elipse de error con un 95% de nivel de confianza define el área dentro de la cual la posición real del punto tiene un 95% de probabilidad.
Elipsoide

Superficie matemática cuyas secciones planas son elipses, la cual es usada para representar la Tierra. En Geodesia se aplica el "elipsoide de revolución achatado", figura tridimensional generada por una elipse que rota alrededor de su eje menor. Se define por dos cantidades, semieje mayor y aplastamiento: a y f = (a - b) / a.
Época
Marca de tiempo para un intervalo de medición o frecuencia de datos, por ejemplo, 10 segundos. 

Es una muestra o medición básica de la señal. El contador de épocas, cuenta la cantidad de veces que se ha tomado una medición. El tiempo entre época suele variar desde 1 a 99 segundos. Siendo de 15 segundos el más frecuente en la modalidad estática, de 5 segundos para la Cinemática y de 1 segundo para RTK.
Error
Error causado por confusión, falta de cuidado o ignorancia, incluyendo, pero no limitado a: transposición de números al escribirlos en HI o al leer el HI incorrectamente, ocupando el punto equivocado. 

Error de cierre
Al cerrar una línea transversal o un circuito de nivel en el punto inicial, un error en las observaciones siempre producirá dos posiciones diferentes para el punto inicial, la posición original y la posición calculada usando las medidas de la medición. Por ejemplo, si la elevación del punto inicial para una ejecución de nivel es 100.000 metros, la elevación final del circuito debiera ser 100.000 metros si el circuito finaliza en el punto inicial. Sin embargo, debido al error de medición, la elevación final puede ser 100.060 metros. La diferencia entre las dos elevaciones es el error del cierre. A menudo este error también se refiere al cierre.

Error Medio Cuadrático (RMS): 

Medida estadística de la dispersión de posiciones calculadas acerca de una solución de posición de un “mejor ajuste”. Se puede aplicar el RMS a cualquier variable casual. 

Error Estándar (desviación estándar)
El objetivo de cualquier medición es encontrar el valor real. Debido a que todas las mediciones contienen error, jamás se observa el valor real. Para calificar las mediciones, se deriva una estimación de error para cada una de ellas. Una estimación de error estándar indica que hay un 66% de probabilidad de que el valor real de una medición esté dentro del rango generado al sustraer y añadir la estimación del error para el valor medido. Por ejemplo, si una medición de 50,5 metros tiene un 95% de error de ± 0,1 metros, entonces hay un 95% de probabilidad de que el valor real esté entre: 50,4 y 50,6 metros. El valor 66% deriva de una distribución normal. Para una variable normalmente distribuida, el error estándar es el límite dentro del cual están el 66% de las muestras de las variables.
Errores aleatorios
Errores normalmente pequeños, impredecibles causados por imperfecciones en el equipamiento o de operadores.
Errores groseros

Errores o yerros que resultan del mal funcionamiento del equipo, condiciones de observaciones adversas o de una equivocación o distracción del operador. Son fáciles de reconocer y deben excluírselos de cualquier procesamiento posterior.
Errores por Trayectoria Múltiple (Multipath)

Conocido también como error multisenda, es un error de posicionamiento que resulta de la interferencia entre ondas de radio que han viajado entre el trasmisor y el receptor por dos caminos con longitudes eléctricas diferentes.
Escala

Un mapa o un plano han de guardar una relación de semejanza con la realidad, por eso se usa la escala. Es una constante proporcional o cociente de la distancia entre dos puntos en el mapa, dividido por la distancia de esos dos puntos en la realidad. Las escalas más comunes en topografía son 1/100, 1/200, 1/500, 1/1000, 1/5000, 1/10000, 1/20000, 1/50000.

Concepto fundamental en las representaciones gráficas, bien sean cartas, mapas, planos, croquis u otras gráficas. Se define en forma de razón, fracción o correspondencia, como la relación existente entre la medida real del terreno y la del dibujo. Se puede expresar mediante la siguiente expresión: Escala = medida del terreno / medida del plano, o T / P o T: P.
Escala gráfica

Línea que representa las magnitudes reales a esa escala.
Estación

Ubicación o punto de la medición donde se graban los datos GPS. 

Estación base

En posicionamiento GPS diferencial una estación base es aquélla que siendo extremo de un vector se asume como de coordenadas conocidas. También se la suele llamar "estación de referencia".
Especificación técnica
Documento que define las características necesarias de un producto: por ejemplo, los niveles de calidad o las propiedades de su uso, la seguridad, las dimensiones, los símbolos, las pruebas y los métodos de prueba, el empaquetamiento, etc.

ESRI (Environmental Systems Research Institute)
Se trata de una gran compañía con sede en EE.UU que dispone de programas y bases de datos dedicados al, Sistemas de Información Geográfica
Estaciones de supervisión. 
Existen cinco estaciones por todo el mundo que reciben y supervisan señales de satélites para el sistema GPS.
Estudio de la medida

En topografía hay tres tipos de unidades: las lineales, las superficiales y las angulares. La medida es una comparación con un patrón o unidad de medida.

La unidad lineal va a ser el metro (m).

Dm=0,1m
Dm=10m

cm=0,01m
Hm=100m

mm=0,001m
Km=1000m

La unidad de superficie va a ser el metro cuadrado (m2) o centiárea.

dm2=0,01m2
Km2=1000000m2

cm2=0,0001m2
Ha=10000m2

mm2=0,000001m2
Área=100m2

La unidad de volumen va a ser el metro cúbico (m3).
La unidad angular se mide en sexagesimales, grados, minutos y segundos

Ethernet. 
Tecnología que permite la conexión en red (a través de cable) de varios dispositivos. Normalmente, se indica también la velocidad asociada 10/100 si soporta el intercambio de datos a 10 Mbps y 100 Mbps o, también, Gigabit Ethernet para velocidades de 1.000 Mbps.


ETA

Estimated Time of Arrival. Tiempo estimado de llegada a nuestro siguiente Waypoint o al final de la ruta. Nos indica la hora a la que llegaremos considerando nuestra velocidad y rumbo actuales.

ETE

Estimated Time Enroute. Tiempo Estimado que queda por llegar al Waypoint final de nuestro destino, o al siguiente Waypoint de nuestra ruta considerando nuestra velocidad y rumbo actuales.

Eventos
Waypoint especial que sólo puede crearse y usarse en los equipos Lowrance / Eagle. Se trata de un elemento que posee un grado de información intermedio entre el waypoint y un punto de track, en el sentido de que se le puede asociar un icono gráfico (como a los waypoints), pero no un nombre ni un comentario (como a los puntos del track).

EVT

Extensión específica de los Archivos de Eventos creados y usados por OziExplorer
Exactitud

Grado de aproximación de una magnitud a un valor libre de errores sistemáticos.
Exactitud relativa
Exactitud estimada de la posición de un punto en relación a otro punto. La exactitud de las mediciones a menudo se determina al examinar la exactitud relativa de puntos establecidos por las mediciones. Por ejemplo, una especificación de exactitud de 1 parte en 100.000 es una especificación de exactitud relativa. Esta especificación de exactitud define el error permitido entre dos puntos, basada en la distancia que hay entre ellos. 

Excentricidad
Razón de distancia desde el centro de una elipse hasta su foco por el semieje mayor. 

F
Factor de Elevación (factor nivel del mar)
El factor de elevación es un ajuste de escala aplicado a las mediciones de distancias para reducirlas a la superficie del elipsoide. Este es el primer paso para la conversión de distancias medidas a distancias de grilla. Después que se reduce la distancia medida a una distancia elipsoidal, es puesta en escala nuevamente por el factor grilla, para producir una distancia de grilla. 


Factor de escala

Multiplicador utilizado principalmente en los sistemas de proyección conformes para convertir distancias del elipsoide en distancias sobre el plano y viceversa. También se hace uso de un factor de escala cuando se refiere un punto expresado en un sistema a otro datum geodésico diferente, problema conocido como transformación de datum.
Faro

Transmisor estacionario que emite señales en todas las direcciones (también llamados Faro no-direccionales). En DGPS, el raro transmisor, transmite también los datos de corrección pseudo-rango a los receptores GPS más cercanos para mayor exactitud.
Fase de Código: 

Término usado en referencia a los datos C/A o al Código P. 

Fase del Portador

La fase del portador L1 o L2 de una señal GPS, es medida por un receptor mientras enlaza la señal (también conocido como Doppler integrado). 

Firmware
Software integrado en un equipo y almacenado en su memoria que contiene las instrucciones necesarias para su funcionamiento. En muchos equipos es posible actualizarlo con los ficheros e instrucciones facilitados por el fabricante del equipo, generalmente para corregir problemas o ampliar las posibilidades del equipo.
FLT

Extensión específica de los Archivos de Ajuste de Filtrado de Track creados y usados por OziExplorer.
Forma

El plano en el que trabajamos es el plano de comparación, sería un plano tangente en el punto del terreno en el que estamos. Si trabajamos en pequeños terrenos no hace falta hacer correcciones por esfericidad para planos cartográficos.

El mejor sistema de representación es el de planos acotados, en el que cada punto se proyecta ortogonalmente sobre el plano de comparación y la cota es la altura del nivel altimétrico sobre el plano de comparación. Una altitud es siempre una cota, aunque una cota no es siempre una altitud.

Las curvas de nivel nos hacen la representación altimétrica de un plano, la curva de nivel es una línea que une todos los puntos de una cota determinada y se pueden obtener cortando el terreno por planos horizontales paralelos al plano de comparación.

Curva de nivel: Proyección sobre el plano horizontal de referencia de la intersección del terreno con sucesivos planos equidistantes y paralelos a dicho plano de comparación.

Equidistancia: Distancia fija entre dos perfiles, ha de ser múltiplo de 10. Ha de ser medida verticalmente, es decir diferencia de cota entre dos curvas de nivel. 
Obtención de curvas de nivel: Se pueden obtener interpolando en planos acotados, cuantos más puntos halla más datos habrá para realizar el plano de curvas de nivel. Las curvas de nivel destacan en los lugares donde coinciden con las líneas de ruptura del terreno. Existen dificultades a la hora de interpolar puntos entre las curvas de nivel, ya que consideramos que es una superficie reglada de pendiente constante; cuando en realidad no lo es.
G

Galileo. 
Nombre del sistema global de navegación por satélite (GNSS) desarrollado por la Unión Europea (UE), con el objeto de evitar la dependencia de los sistemas GPS y GLONASS. Al contrario de estos dos, Galileo será de uso civil. El sistema se espera poner en marcha en los próximos años. El 21 de octubre del 2011 había dos de cuatro satélites operativos. Se espera para el 2019 tener en órbita 30 satélites operativos (27 en funcionamiento y 3 de repuesto para emergencias). Servicios de navegación básica será gratuita. Galileo está diseñado para proporcionar mediciones de la posición horizontal y vertical dentro de la precisión de 1 metro, y mejores servicios de posicionamiento en las latitudes altas que en otros sistemas de posicionamiento. Como una característica adicional, Galileo proporcionará una búsqueda global única y función de rescate (SAR), que no lo ofrecen los otros sistemas.
GB (Gigabyte)
Unidad de medida de capacidad de almacenamiento como, por ejemplo, en una memoria interna, un discos duro o una tarjeta de memoria.

GDM

Acrónimo de GPS Data Manager. Se trata de un programa gratuito creado por Lowrance para la creación, manipulación y el intercambio de waypoints, tracks y eventos con unidades Lowrance y Eagle, y un PC.
Geocaching
Juego global que trata de esconder y buscar tesoros. Un geocacher puede esconder un geocache en cualquier parte del mundo, registrar su localización usando tecnología GPS y, entonces, compartir en línea la existencia de este tesoro, con el resto de participantes de todo el mundo. Ahora, cualquiera que tenga un GPS podría intentar encontrar el tesoro.
Geodesia

Estudio global de la forma y dimensiones de la Tierra. La Tierra es un geoide con variaciones, se puede representar como un elipsoide de 6378 km de radio en el ecuador y 6357 km en los polos. Considerando que la Tierra es una esfera se utilizan las coordenadas geográficas (latitud y longitud).

Ciencia que determina la forma y dimensiones de la Tierra, así como el campo de gravedad asociado a ella. (Significado etimológico: Geos-Tierra, desia-división o medida). En su aspecto práctico conduce a las mediciones y cálculos necesarios para la determinación de coordenadas geográficas (astronómicas y geodésicas) así como alturas y datos de gravedad de puntos convenientemente elegidos y demarcados.
Geoide

Superficie equipotencial del campo gravitatorio terrestre (perpendicular a la dirección de la gravedad en todos sus puntos), que coincide con el nivel medio del mar (NMM) sin perturbaciones y que se extiende de manera contínua por debajo de los continentes. Es una aproximación a la forma real de la Tierra, la cual es difícil de describir matemáticamente debido a las irregularidades de las superficies locales y las variaciones en el lecho marino.
Geometría satelital

Distribución de satélites GPS en la bóveda celeste, durante un posicionamiento GPS.
GLONASS (Global Navigation Satellite System)

Globainaya Navigatsionnaya Sputnikovaya. Sistema ruso de navegación por satélites de diseño muy similar al GPS.
GMT (Greenwich Mean Time) o tiempo medio de Greenwich (ver UTC)
Hora de Greenwich. Tiempo de referencia para todo el mundo. El tiempo medio de Greenwich es un estándar de tiempo que originalmente se refería al tiempo solar medio en el Real Observatorio de Greenwich, en Greenwich, cerca de Londres, Inglaterra, que en 1884 fue elegido por la Conferencia Internacional del Meridiano como el primer meridiano.
GPS o Sistema de Posicionamiento Global (Global Positioning System)
Creado, administrado y operado por el Departamento de Defensa de los Estados Unidos (DoD) es un sistema de navegación pasivo (o de una vía) que permite determinar con alto grado de exactitud la posición de puntos en tierra, mar y aire. Consiste básicamente de tres partes: un segmento espacial (la constelación de satélites NAVSTAR), un segmento de control (estaciones terrestres de rastreo) y el segmento del usuario (hardware, software y accesorios).
GPS Diferencial (DGPS)

Técnica por medio de la cual los datos de un receptor en una ubicación conocida se usan para corregir los datos de un receptor ubicado en una posición desconocida. Las correcciones diferenciales se pueden aplicar en tiempo real o por postproceso. Debido a que la mayoría de los errores en el sistema GPS son comunes para los usuarios en un área extensa, la solución corregida¬ DGPS¬ es significativamente más exacta que una solución autónoma normal.
GOTO

Función específica de los receptores GPS que te permite navegar hacia un waypoint determinado y seleccionado por el usuario.
Grado
Los mapas y los globos dividen la Tierra en grados de longitud y latitud, por lo que es posible fijar una posición a partir de sus coordenadas. 360 grados equivalen a un círculo completo.

GRM

Extensión específica de los archivos de waypoints generados por el programa PCX5
Guía audible
Indicaciones sonoras procedentes del GPS.

Guía visual
Indicaciones visuales mostradas en la pantalla del GPS.
H

Hertz
Denominación de la unidad de frecuencia definida por la relación ciclo/segundo.

Hora GPS
Sistema horario bajo en el que está basado el GPS. La hora GPS es un sistema horario atómico y está relacionado con el Tiempo Atómico Internacional de la siguiente forma: tiempo Atómico Internacional (IAT) = GPS + 19.000 seg.

Hora media de Greenwich (GMT) 

Hora basada en el Meridiano de Greenwich como referencia. En distinción de la hora basada en un meridiano local o del meridiano de una zona horaria.
Huso

Sección de un globo limitado por dos meridianos o círculos máximos, el volumen esférico correspondiente se llama cuña. En la proyección UTM cada huso viene determinado por dos meridianos separados por una diferencia de longitud de seis grados sexagesimales.
Huso Horario

Porción de la superficie terrestre limitada por dos meridianos separados por 15 grados de longitud. La Tierra está dividida en 24 husos horarios
I

Identificación de la Estación
Identificador alfanumérico de un punto de medición de cuatro caracteres. Cada punto de medición debe tener una Identificación de Estación única. De otra forma, el procesamiento tendrá problemas al determinar a qué punto corresponden ciertas observaciones. 

IEEE 1394 o I LINK
Norma de conexión y de transmisión de datos digitales de audio y vídeo. Esta norma ha sido adoptada por grandes fabricantes de electrónica. Vea el término Firewire.
IGC

Formato particular de un track que suele ser creado y utilizado por sistemas usados por aviadores, planeadores, parapente, etc.
Inclinómetro

Inclinómetro o escoliómetro es un instrumento usado por la topografía, mide el ángulo de inclinación del terreno respecto del plano horizontal terrestre, para modelar el terreno estudiado. En la industria aeronáutica, el inclinómetro permite al piloto conocer la posición de las alas respecto del falso horizonte del instrumento. Los inclinómetros también son muy usados en automovilismo, en especial en los vehículos offroad o todo terrenos.
Influencia en altimetría

Se toma como origen la dirección del norte geográfico para calcular la declinación magnética. El meridiano que pasa por el norte magnético es el meridiano magnético. La variación magnética varía con el espacio y con el tiempo, ya que los polos magnéticos están en movimiento. Hay unas tablas anuales que sirven para valorar cada punto según la latitud y la longitud. Para medir la declinación magnética se toma como origen la dirección del norte geográfico. En general se obtiene mayor longitud de la real, ya que normalmente proyectamos en base a la verticalidad. El límite para el que debemos de considerar la esfericidad terrestre es de 9 kilómetros. Los triángulos se calculan como triángulos planos y las redes superficiales de triángulos se consideran como esféricas.
Infrarrojos
Modo de transmisión de datos sin cables.

Inicialización Cinemática
Metal adjunto de longitud fija (0,2 metros), usado para facilitar el proceso de inicialización de una medición cinemática. Se adjuntan dos receptores Locus, uno de ellos en una ubicación conocida. Ellos actúan como una línea base fija y permiten que los receptores se inicialicen (resolución de ambigüedades enteras) más rápido que si hubiesen sido inicializados a través de una línea base de una longitud desconocida. 

Interpolación
Proceso digital que añade más píxeles a la imagen para magnificarla, es decir, para aumentar su resolución final. El inconveniente de esta técnica es que la generación artificial de píxeles puede afectar negativamente la calidad de la imagen.
Intervalo de registro (Logging interval o Recording interval)

Es el intervalo de tiempo entre registros sucesivos de datos GPS crudos en la memoria del receptor GPS. Por ej. Un intervalo de registro de 10 segundos indica que los datos crudos se guardan en memoria cada 10 segundos.
Ión de litio
Tipo de batería recargable.
Ionósfera
Capas de aire ionizado en la atmósfera, que se extienden desde 70 a 700 kilómetros y más. Dependiendo de la frecuencia, la ionósfera puede bloquear señales de radio por completo o cambiar la velocidad de propagación. Las señales GPS penetran la ionósfera pero se retrasan. Este retraso induce al error en las mediciones GPS y puede producir resultados de medición pobres. La mayoría de los receptores/softwares de procesamiento GPS modelan la ionósfera para minimizar sus efectos. También los efectos de la ionósfera casi pueden ser eliminados al usar receptores de frecuencia dual la cual calcula el retraso causado por la ionósfera. 

J

JPEG o JPG (Joint Photographic Experts Group)
Archivo de imagen comprimido. Se trata del formato más popular en Internet y el más utilizado por las cámaras digitales, gracias al relativamente poco espacio de memoria que ocupa. Eso sí, a mayor compresión, la imagen pierde en calidad.

K
KB (Kilobyte) 
Unidad de medida que hace referencia a la capacidad de almacenamiento o también al espacio que ocupa un fichero o información digital. Equivale a 1.024 bytes.

Kelvin (K) 
Grados Kelvin. Unidad de medida de la temperatura del color.

L

L1
Señal de banda L principal emitida por cada satélite NAVSTAR en 1575.42 MHz. La guía L1 es modulada con los códigos C/A y P y con el mensaje NAV. 


L2
Señal de banda L emitida por cada satélite NAVSTAR en 1227.60 MHz y es modulada con el código P y con el mensaje NAV. 

Latitud
La distancia Norte o Sur que hay hasta el Ecuador desde un punto de la superficie terrestre. La latitud se mide en grados, minutos y segundos. Las líneas de latitud son las líneas que discurren en el plano horizontal en un globo o mapa. El Ecuador está a una latitud de cero grados; el Polo Norte a +90ºy el Polo Sur a -90º. Un grado de latitud corresponde a 60 millas náuticas y un minuto de latitud equivale a una milla náutica. Dado que las líneas de latitud dan vueltas alrededor de la Tierra en paralelo unas a las otras, también se las denomina "paralelos".
Latitud geodésica

Angulo formado por la normal al elipsoide en el punto de observación con el plano del ecuador elipsoidal. Se mide a partir de este último de 0º a 90º con un signo positivo en el hemisferio norte y negativo en el hemisferio sur.
Levantamiento Cinemático

En éste tipo de Levantamiento, se coloca un receptor en un punto fijo denominado estación de referencia, y justo después de una operación denominada Calibración que toma un par de minutos, un receptor móvil denominado Rover, mide las coordenadas relativas al punto de referencia con sólo varios segundos de observación, por lo que constituye un método de alto rendimiento. 
Levantamiento estático

Método de posicionamiento caracterizado por la ocupación simultánea de dos o más puntos durante un período suficientemente prolongado de tiempo mientras los receptores se mantienen estacionarios en tanto registran los datos, y post-procesarlos, con el fin de lograr precisiones inferiores al centímetro.
Levantamiento estático rápido

Método de posicionamiento topográfico con GPS que utiliza código P o Y para capturar datos brutos GPS, que a continuación somete a post-procesamiento con el fin de lograr precisiones inferiores al centímetro.
Línea Base
Distancia tridimensional del vector entre un par de estaciones para las cuales se han grabado datos GPS simultáneos y procesado con técnicas diferenciales. Es el resultado GPS más exacto. 

Levantamiento topográfico

Es el conjunto de operaciones necesarias para determinar geométricamente el contorno de una figura (relieve). Consta de levantamiento altimétrico y planimétrico.

Longitud
Longitud del arco o porción del ecuador de la tierra entre el meridiano de un lugar dado y el primer meridiano expresado en grados este u oeste del primer meridiano, hasta un máximo de 180 grados. 

M

Mapa

Representación gráfica del terreno, de una parte de la superficie terrestre, en un plano. Se clasifican en función de su extensión, por la finalidad que persigan y por la escala. 

Clasificación por su extensión: Generales (de gran extensión) y particulares (de pequeña extensión).

Clasificación por su escala: Geográficos (escalas menores de 1/100000) y topográficos (escalas mayores de 1/100000).

Clasificación por finalidad: Mapas temáticos (tratan de describir una serie de fenómenos que suceden sobre esa parte de la superficie terrestre) y Mapas topográficos (da a conocer el terreno representando todos los detalles, es la representación más perfecta de la superficie terrestre).

Representación plana y con posiciones relativas, de una porción de superficie terrestre de fenómenos concretos localizables en el espacio y que se elabora a una determinada escala y proyección, conservando los valores de la curvatura de la Tierra.
Mapa Móvil
Modo de trabajo en que observaremos nuestra posición, en tiempo real, sobre un mapa. La función de Mapa Móvil se basa en la lectura e interpretación de las sentencias NMEA emitidas por un receptor GPS
MapCreate

Se trata de un programa creado por la empresa Lowrance que permite cargar mapas vectoriales (cartografía) a determinados equipos Lowrance y Eagle.

MapTech

Empresa que suministra mapas digitales georreferenciados en un formato propio

Marcación por voz
Prestación de control por voz que hace innecesario marcar los números. La función de marcación por voz combinada con un accesorio de manos libres, por ejemplo, es muy útil cuando conduce un vehículo, porque permite que el conductor pueda mantener las manos al volante y los ojos en la carretera mientras llama. Algunos equipos de GPS aceptan órdenes por voz y las ejecutan.

MapSource

El software MapSource es el creado por el fabricante de GPS Garmin para poder pasar del GPS al 

PC o viceversa Waypoints, Tracks (que ellos llaman caminos)  o rutas y además sirve para una función más que no soportan el resto de programas como el Oziexplorer o el Compegps. Pasar los mapas vectoriales IMG de Garmin a los receptores Garmin. Otra cosa que también usa este programa son ficheros GPX de manera que es obligatorio pasar por el para convertirlos al formato propietario de Garmin que es el GDB. Después de MapSource vino el BaseCamp.
MB (Megabyte)
Unidad de medida que hace referencia a la capacidad de almacenamiento o también al espacio que ocupa un fichero o información digital. Equivale a 1.024 kilobytes.

Memoria flash
Tipo de memoria no volátil, para el almacenamiento de datos.

Miliamperios por hora. 
Unidad de medición de miliamperios por hora. Indica el consumo de energía de los dispositivos electrónicos.

Medida de ángulos

Medimos el ángulo, damos la vuelta al aparato y volvemos a medir el nuevo ángulo, éste debe tener 200 grados de diferencia con respecto al ángulo anterior. Con esta operación se compensan ciertos errores instrumentadas, se hace la media de la primera y la segunda menos 200 grados.
Medición cinemática
Forma de medición diferencial continua con fase portadora, que requiere de períodos cortos de observación. Las restricciones operacionales incluyen el inicio o determinación de una línea base y rastrear un mínimo de cuatro satélites en forma continua. Un receptor se ubica estático en un punto de control, mientras otros receptores se desplazan por los puntos a medir. 

Medición Estática
Método de medición GPS que involucra observaciones simultáneas entre receptores estacionarios. El postproceso calcula el vector que está entre los puntos. 

Mensajes de Navegación (Navigation Data)

Una variedad de información que envía continuamente el satélite. Esta información incluye datos efemérides, coeficientes correctores del tiempo, coeficientes para corrección meteorológica, salud y datos de almanaque. 

Meridiano

Semicírculo que va de polo a polo del globo terráqueo. Todos los puntos que pertenezcan al mismo meridiano se caracterizan por tener la misma hora local. 
Meridiano de Greenwich

Meridiano origen que pasa por el Observatorio Real de Greenwich, e indica los cero grados de longitud a partir de los cuales se mide la longitud de todos los meridianos hacia el este y al oeste.

Método de los cuadrados mínimos

Método de cálculo muy poderoso ideado por Gauss que consiste en imponer la condición de mínimo a la suma de los cuadrados de los errores de una medición sin sesgo. En el caso del ajuste de una red el MCM realiza tres tareas básicas: l) desplaza los vectores para que estén conectados en una red de polígonos contiguos, 2) agrega pequeñas correcciones a las componentes de cada vector para obtener una figura plana cerrada y 3) calcula las coordenadas y alturas de todos los puntos.

Métodos topográficos

Son diversos sistemas de proceder para en función de los trabajos de campo y gabinete tener una toma de datos correctos. Consiste en estacionar un instrumento en un punto conocido, hacer estación, de la cual tenemos coordenadas (x, y, z) conocidas por lo que mediante ángulos y distancias tomo los datos.

Si sólo hacemos planimetría necesito x, y; altimetría z; taquimetría x, y, z.

En planimetría los métodos son:

Radiación: Nos permite relacionar todos los puntos del terreno con un punto de coordenadas conocidas.

Poligonal o itinerario: Permite relacionar puntos de estación o itinerario.

Triangulación: Permite relacionar puntos a mayores distancias.

Redes: Primero se hace una red de triángulos no muy grandes donde tenemos una serie de vértices (red de triangulación o trigonométrica), después se hace una segunda red que marcaría la poligonal (red topográfica o de poligonación) y finalizamos con una tercera red que sirve para tomar los datos (red de relleno). Así se consiguen los errores mínimos y así se aproximan las coordenadas a la forma de trabajo haciendo una triangulación con menor número de errores y con las menos estaciones posibles.

Suponemos que queremos levantar un plano de una amplia zona con la red trigonométrica, fijo unos puntos y calculo sus coordenadas en forma de triángulos.

Medimos todos los ángulos de los triángulos y con un lado tendré todos los datos, es decir con métodos angulares y una medida podré dar valores x y a todos los demás triángulos.

Los triángulos tienen lados grandes ya que sirven para cubrir la mayor parte del terreno. El problema es que habrá mayor error cuanto mayor sea el número de triángulos.

La red topográfica se observa con los métodos de poligonal. Una vez que tengo las coordenadas de los vértices de los triángulos formaré polígonos en la zona teniendo los puntos con sus coordenadas x y.

En altimetría los métodos son:

Radiación.

Itinerario.

Redes: La única red es la de itinerario. 
Hay tres formas de proceder y calcular la altimetría, que son las nivelaciones:

Nivelación barométrica: Son los menos precisos pero los métodos más rápidos.

Nivelación trigonométrica: Permite ver la diferencia de altitud en función de medidas angulares.

Nivelación geométrica: Permite ver la diferencia de altitud en función de visuales horizontales.

Milésima artillera

Se divide la circunferencia en 6400 partes (6400¨).

Milésima natural. Ángulo para el cual el arco es igual al radio partido por mil.

Miras. Es una estadía dividida en partes del sistema métrico (metros, centímetros, etc.). Cada unidad de mira se multiplica por K, que es 100 y se obtiene la medida real.

Miras mudas. No tienen numeraciones, para medir hay que hacer que coincida un hilo estadimétrico con la medida y se cuentan las unidades.

Miras parlantes. Tienen numeración y se puede medir en cualquier parte.

MIF

Extensión típica de una serie de archivos que contienen la información de mapas vectoriales que usan el formato MapInfo
MOB

Acrónimo del inglés Man Over Board, u Hombre al Agua. Se trata de una función específica presente en algunos receptores Garmin que permite crear de forma instantánea un waypoint con el nombre MOB, de forma que se activa al mismo tiempo la navegación dirigida hacia ese waypoint.

Modelo digital de elevación (MDE)

Modelo digital del terreno (MDT) determinado específicamente mediante una red regular de cotas de altitud.

Modelo digital del terreno (MDT)

Representación cuantitativa en formato digital de la superficie terrestre, contiene información acerca de la posición (x, y) y la altitud Z de los elementos de la superficie. La denominación MDT es la genérica para todos los modelos digitales, incluyendo los MDE y otros en los que la Z puede ser cualquier variable (profundidad de suelo, número de habitantes o elevación del terreno, entre otras).

Modelo elipsoidal

Modelo matemático de la Tierra referido a un elipsoide.

Modelo geoidal

Representación matemática del geoide para una zona particular, o para toda la Tierra.


Modo Garmin
Ver modo GRMN

Modo GRMN

Se trata de un modo en el que puede ajustarse la interface de comunicaciones de los equipos Garmin. El GPS debe estar en este modo para que tenga lugar el intercambio de waypoints, tracks, rutas, posición, fecha, hora, almanaque entre el GPS y nuestro PC. Además, este es el modo que debe usarse cuando pretendemos actualizar el firmware (programa interno) de nuestros receptores Garmin. 

Modo NMEA

Se trata de un modo en el que puede ajustarse la interface de comunicaciones de todos los receptores que permite la emisión de las llamadas sentencias NMEA.

MGRS
Military Grid Reference System, Se trata de un sistema de coordenadas rectángulares que forma parte del sistema UTM usado por los militares, que define las distintas zonas por pares de letras que definen cuadrados de 10 km de lado.

Modo peatón
Si selecciona este modo, el GPS no tendrá en cuenta los sentidos de las calles.

Modo bidimensional
Modo de dos dimensiones. Una indicación de posición GPS que utiliza solamente coordenadas horizontales y no elevación.

Modo tridimensional. 
Modo de tres dimensiones. Una indicación de posición GPS que utiliza coordenadas horizontales y elevación.
Multitrayectoria
Recepción de una señal satelital a lo largo de una ruta directa y a lo largo de una o más rutas reflejadas. Las señales reflejadas son causadas por las superficies reflectantes cerca de la antena GPS. Resultados de la señal en una medición de pseudodistancia incorrecta. Ejemplo clásico de multitrayectoria es el espectro que aparece en la televisión cuando un avión pasa sobre el lugar. 

N
Navionic
Empresa que suministra cartas marinas digitales en un formato vectorial propio

NAVSTAR (Navigation Satellite Timing and Ranging)
Se trata del nombre del sistema de navegación mediante satélites implantado por el Departamento de Defensa de los EE.UU. de América. Es el nombre verdadero del sistema GPS que usamos. 
NMEA

Acrónimo de National Maritime Electronic Association. Se trata de una organización que estableció un lenguaje estándar inicialmente diseñado para comunicar aparatos electrónicos en aplicaciones marítimas que son útiles para la navegación. El código NMEA se ha extendido en otros equipos, como aerógrafos, brújulas, sonar de profundidad, etc. En las sentencias NMEA se indica la fecha, hora, rumbo, velocidad, posición actual, waypoint de destino, altura, etc.
Ni-Cd
Tipo de batería recargable. Para recargarla del todo tiene antes que haberse agotado completamente. Ha estado sustituida progresivamente por las Ni-MH

Ni-MH
Batería recargable. Es la más versátil y común, además de ser más eficiente que su predecesora, la Ni-Cd. Ecológicamente segura.
Nivel de confianza

Estimación estadística de un error tiene un nivel de confianza asociado con él que indica la probabilidad de que el valor verdadero (desconocido) se encuentre dentro de un rango generado al restar y sumar el error estimado al valor medido. Por ejemplo si una medida de 100,00m tiene un error estándar de 0,01m se puede asegurar con un nivel de confianza del 68% que el valor correcto se encuentra entre 99,99 y 100,01. Igualmente, con un nivel de confianza del 95 %, que el mismo es mayor o igual que 99,98 y menor o igual que 100,02.
Nivel esférico

Caja cilíndrica tapada por un casquete esférico. Cuanto menor sea el radio de curvatura menos sensible serán; sirven para obtener de forma rápida el plano horizontal. Estos niveles tienen en el centro un círculo, hay que colocar la burbuja dentro del círculo para hallar un plano horizontal bastante aproximado. Tienen menor precisión que los niveles tóricos, su precisión está en 1´ como máximo aunque lo normal es 10´ o 12´.
Nivel tórico

Si está descorregido nos impide medir. Hay que calarlo con los tornillos que lleva el aparato. Para corregir el nivel hay que bajarlo un ángulo determinado y después estando en el plano horizontal con los tornillos se nivela el ángulo que hemos determinado. Se puede trabajar descorregido, pero hay que cambiar la constante que nos da el fabricante. Para trabajar descorregido necesitamos un plano paralelo. Para medir hacia el norte geográfico (medimos acimuts, si no tenemos orientaciones) utilizamos el movimiento general y el movimiento particular. Sirven para orientar el aparato y si conocemos el acimutal sabremos las direcciones medidas respecto al norte.
Nivelación geométrica o diferencial

Determinación de la diferencia de elevación entre dos puntos mediante reglas graduadas  (estadal) y niveles fijos de burbuja o compensadores.
Nivelación trigonométrica o geodésica

Nivelación efectuada mediante la medición de ángulos verticales y la distancia que los separa.
Norte geográfico

Punto cardinal que se obtiene de la intersección del eje de rotación de la Tierra con la superficie de ésta en el hemisferio boreal.
Norte magnético

Dirección al norte determinada por el campo magnético de la Tierra, observable en la aguja horizontal de un compás o brújula. Debemos saber que los polos geográficos no son iguales a los polos magnéticos, y que además los polos magnéticos varían según la posición en la tierra y a lo largo del tiempo. (El GPS te proporciona la corrección actual según tu posición). El ángulo que se forma entre el norte geográfico y magnético se llama declinación (variación) magnética. Puede ser positiva si el norte magnético esta al este (derecha) del norte geográfico, y negativa si el norte magnético esta al oeste (izquierda) del norte geográfico.
Norte verdadero

Dirección al norte astronómico. 
Northing

Valor de la coordenadas Y o en el eje norte-sur. Cuando se aplica en un sistema de cuadrícula UTM, este valor está expresado en metros. En el hemisferio Norte, el valor de Northing representa la distancia en metros de un posición cualquiera al Ecuador. En el hemisferio Sur, el valor de Northing representa la distancia desde una posición determinada al origen de la zona UTM, localizada en el paralelo 80º Sur. El valor de Northing, cuando se expresa en metros absolutos, puede contener un mínimo de 1 dígito (1 metro), hasta 7 cifras como máximo (algo más de 9 millones de metros). Ver Easting
Número PRN
Número de identificación del satélite. 

O
Objeto

Para el caso concreto de OziExplorer se trata de un Waypoint, Punto de Track, Punto, Elemento o Comentario del mapa, que puede dibujarse en un mapa y manipularse con el ratón.

Observable

En medición GPS es el nombre general dado a los datos crudos que están siendo colectados por el receptor. En general reciben este nombre todas las magnitudes susceptibles de ser observadas o medidas.
Observación: 

Acto de grabar los datos (GPS) en una estación. Un ejemplo del uso de este término sería: “La observación en el punto 0001 duró 1 hora”. Observación es normalmente intercambiable con el término ocupación. 

Observación convencional

Observación de campo que se ha obtenido utilizando una estación total o un teodolito.
Observaciones topográficas

Mediciones hechas a puntos de control, o realizadas entre dichos puntos utilizando instrumentos topográficos, que incluyan receptores GPS y equipo convencional.

Obstrucción

Característica física que bloquea la línea directa del satélite desde el punto de observación. Las señales GPS son muy débiles. Se pueden bloquear alcanzando la antena GPS con objetos que estén entre la antena y los satélites. Los clásicos ejemplos de obstrucciones son los árboles y los edificios.
Ocupación
Período de datos grabados en una estación. Por ejemplo, un período de datos de 1 hora de grabación en un punto de medición se considera una ocupación. Ocupación normalmente es intercambiable con el término observación. 

Órbita

Trayectoria descrita por un cuerpo al trasladarse alrededor de otro obedeciendo a las leyes de la gravitación universal (acción gravitatoria ejercida por los astros).

OZF, OZF2

Formatos gráficos creados expresamente por el autor de OziExplorer para su uso con la versión de OziExplorer para equipos con WindowsCE. Ahora también se pueden usar desde las últimas versiones del programa para PC.
OziExplorerCE

Se trata de un programa complementario de OziExplorer que funciona en los miniordenadores con el sistema operativo WindowsCE. Permite fundamentalmente realizar funciones de Mapa Móvil con estos equipos. Este programa depende de los archivos de Mapas (*.map) creados por la versión de OziExplorer para PC para su funcionamiento.

OziMC

Se trata de un programa independiente pero complementario de OziExplorer que permite la creación y edición de mapas vectoriales para su uso con los receptores Lowrance y Eagle compatibles, en combinación con el programa MapCreate.
P

Par de Estaciones
Dos puntos de medición entre los cuales existe un vector GPS. El término Par de Estaciones se usa al analizar la calidad y exactitud de las mediciones entre puntos. 

Paginación de Memoria (aplicado a la carga de mapas)

Técnica que consiste en leer sólo la porción del mapa que se necesita presentar en la pantalla. En oposición a esta técnica, los mapas deben cargarse completos en la memoria, lo que podría hacer disminuir drásticamente los recursos del ordenador. La paginación de memoria acelera la presentación de los mapas en la memoria, porque sólo se lee del disco la parte del mapa que se necesita representar.

Paralelos

Líneas imaginarias alrededor de la tierra paralelas al Ecuador y tienen una latitud constante.
Parámetros de transformación

Conjunto de parámetros derivados o definidos por el usuario para un ajuste de red, que transforman un datum en otro. En GPS, los parámetros normalmente se generan para transformar WGS-84 en el datum local. La relación entre dos datums se define mejor como una serie de 7 parámetros de transformación. Estos parámetros definen cómo se cambian las coordenadas de referencia de un punto en un datum, para determinar las coordenadas del mismo punto en el otro datum. Al realizar un ajuste por mínimos cuadrados, estos parámetros se pueden estimar como parte del proceso de ajuste. Parámetros de transformación de datum es el término normalmente usado para referirse a los parámetros de transformación estimados a través del proceso de mínimos cuadrados. 

Partes por millón (ppm)

Expresión del error relativo usado frecuentemente para referirse al error en la determinación de distancias.
PCX5

Antiguo programa creado por y para los Garmin que funcionaba en modo DOS. Este programa generaba  archivos de track con la extensión *.trk, y archivos de waypoints con la extensión *.grm
Pendiente de una recta

La pendiente es la relación entre la diferencia de cotas y la distancia en proyección de dichos puntos.

p= z / d
z - diferencia de cota

d - distancia reducida o de proyección
Periférico
Dispositivo externo que se conecta al ordenador. Puede ser una impresora, un módem, etc.

Pie
Son 12 pulgadas o 30,48 cm

Píxel
Es el nombre con el que se denomina al elemento más pequeño de una imagen digital. La resolución de una imagen o de una pantalla se indica por el número de píxeles. Cuanto mayor es el número de píxeles, más alta es la definición. Se trata de cualquiera de los puntos que constituyen una imagen
Planimetría

Representación de los elementos sobre un plano horizontal.
Planimétrico

Conjunto de operaciones necesarias para obtener los puntos y definir la proyección sobre el plano de comparación.

Altimétrico: Conjunto de operaciones necesarias para obtener las cotas o alturas respecto al plano de comparación.

Taquimetría: Se hacen la altimetría y la planimetría simultáneamente, también se pueden realizar por separado.

La planimetría, altimetría y taquimetría tienen dos fases:

Trabajo de campo: Toma de datos sobre el terreno de todos los puntos necesarios y suficientes.

Trabajo de gabinete: Sistema para llevar a cabo la representación en el plano.
Levantamientos cartográficos

Se llevan a cabo en mapas de pequeña escala (1/200000,1/50000, etc.). Se necesita el apoyo de la geodesia para pasar a superficie plana, será necesario apoyarse en la fotogrametría.
Levantamientos GPS

Los diferentes modos, procedimientos o formas de levantamientos GPS son:

Levantamiento estático

Levantamiento estático rápido

Levantamiento cinemático

Levantamiento semi-cinemático

Levantamiento geodésico

Levantamiento geodésico horizontal

Levantamiento geodésico Vertical
Plomada

Se utiliza para que el teodolito esté en la misma vertical que el punto del suelo.

Plomada de gravedad: es de bastante incomodidad en su manejo sobre todo los días de viento.

Plomada óptica: es la que llevan hoy en día los aparatos, por el ocular vemos el suelo y así ponemos el aparato en la misma vertical que el punto buscado.

PLT

Extensión específica de los archivos de track creados y usados por OziExplorer

Plug and Play.

Tecnología que permite al ordenador reconocer y configurar automáticamente un periférico instalando automáticamente los controladores apropiados.

PNG. (Portable Network Graphic)

Archivo de imagen comprimido, similar al JPEG. Formato de imagen gráfico de alto grado de compresión (fija) que no admite paginación de memoria. 

PNT

Extensión específica de los Archivos de Puntos creados y usados por OziExplorer
POI's (Point of interest) 

Puntos de interés que se pueden consultar en un GPS. Se trata de un conjunto de Waypoints especiales creados por y para los receptores, que son manipulados por programas.

Portadora

Una onda de radio con frecuencia, amplitud o fase puede ser variada por modulación.

Posición
Ubicación de un punto definido por su latitud, longitud y altitud.

Posicionamiento

Acción mediante el cual se determinan las coordenadas geográficas, producida por un receptor GPS en modo individual.

Posicionamiento autónomo

Recibe este nombre el posicionamiento que se realiza con un único receptor, sin ningún tipo de procesamiento diferencial. Es la técnica de menor grado de exactitud y se la conoce también como posicionamiento simple.

Posicionamiento diferencial

Procedimiento en el que se corrigen los datos GPS colectados en un punto de coordenadas incógnitas con datos colectados simultáneamente en una estación base ubicada en la misma área de trabajo. Existen dos maneras de aplicarlo: en tiempo real y por postproceso.

Posicionamiento relativo

Técnica diferencia para determinar la diferencia de coordenadas entre dos marcas del terreno. Se coloca una antena sobre cada una de los puntos y se observan simultáneamente los mismos satélites.

Posición Ajustada
Posición final del punto de medición derivado de un ajuste de mediciones usadas para deducir la posición. 

Posicionamiento Diferencial
Determinación de coordenadas relativas de dos o más receptores, los cuales han rastreado simultáneamente los mismos satélites. El posicionamiento diferencial dinámico es una técnica de calibración en tiempo real obtenida al enviar correcciones al usuario del receptor móvil desde una o más estaciones de referencia. La medición estática diferencial GPS involucra determinar los vectores de la línea base entre pares de receptores, comunes en ambas estaciones, tales como errores en el reloj satelital, retraso de propagación, etc. 

Posición Autónoma
También conocida como puntual o absoluta. Posición que se deriva de un solo receptor sin usar ninguna corrección diferencial. Este es el método menos exacto de posicionamiento. 

Posición postprocesada
Posición de un punto de medición obtenida del procesamiento de datos GPS observados simultáneamente entre este punto y otro punto con posición conocida. 

Posicionamiento Puntual
Denota el proceso de obtener la posición de un punto con un sólo receptor y al menos cuatro satélites. La precisión en ésta modalidad es de algunas docenas de metros. 

Post proceso
Reducción y procesamiento de datos GPS después de que los datos fueron grabados en terreno. El postproceso es normalmente llevado a cabo en un computador en ambiente de oficina donde se usa el software apropiado para conseguir soluciones de posición óptimas. 

PPM
Partes por millón.
PPP
Acrónimo de Puntos por Pulgadas. Una de las formas de indicar la resolución de la imagen de un mapa. Cuando decimos que una imagen tiene 200 ppp, indicamos que se dibujarán o imprimirán 200 puntos por cada 2,54 cm (pulgada)

Precisión

Proximidad de una medida al valor real (verdadero) de la cantidad que se está midiendo.
Proceso diferencial
Las mediciones GPS se pueden diferenciar entre receptores, satélites y épocas. Aunque muchas combinaciones son factibles, la presente convención para el proceso diferencial de las mediciones de fase GPS es sustraer diferencias entre receptores (diferencia única), luego entre satélites (diferencia doble), y luego entre épocas de mediciones (diferencia triple). Una medición de diferencia única entre receptores, es la diferencia instantánea en la fase de la señal del mismo satélite, medida por dos receptores a la vez. Una medición de diferencia doble se obtiene al diferenciar la diferencia única de un satélite con respecto a la diferencia única correspondiente a un satélite de referencia seleccionado. Una medición de diferencia triple es la diferencia entre una diferencia doble en una época de tiempo y la misma diferencia doble en la época de tiempo anterior. 

Proyección Cartográfica.

Proyección de los rasgos del terreno sobre un plano horizontal. Cualquier método sistemático de representar la totalidad o parte de la superficie curva de la tierra bajo otra superficie, usualmente plana.
Plano

Es un tipo de mapa, se utiliza cuando se quiere representar una extensión pequeña, sin tener que recurrir a la curvatura terrestre. También se denomina plano a la representación de elementos a escala.

Los problemas que tenemos son:

Dimensión: La solucionamos con la escala.

Forma: Se soluciona con las proyecciones.

Representación gráfica a escala de una pequeña parte de la superficie terrestre (sin considerar su curvatura), o de objetos, existentes o imaginarios, y que puede ser tan detallado como sea necesario. Es una representación considerada menor, y no puede competir con un mapa.
Proyección cartográfica

Expresión matemática rigurosa de la superficie curva del elipsoide en una cuadrícula de coordenadas rectangulares. Cualquier método sistemático de representar la totalidad o parte de la superficie curva de la tierra bajo otra superficie, usualmente plana.
Proyección UTM (Universal Transversa Mercator)

Proyección cilíndrica conforme en la que el cilindro es secante al elipsoide y el eje del cilindro está sobre el ecuador. Esta proyección divide a la Tierra en 60 husos de seis grados sexagesimales de longitud cada uno, numerados a partir del antimeridiano de Greenwich de Oeste a Este. Las coordenadas se miden en metros referidas a un meridiano central con respecto de X, mientras que las coordenadas Y, desde el ecuador hacia el Norte y hacia el Sur. Es un caso especial de la proyección Mercator Transversa la cual consiste en dividir el elipsoide terrestre en 60 zonas norte-sur de 6º de amplitud en longitud cada una, numeradas de 0 a 60 hacia el Este, a partir del antemeridiano de Greenwich. Aunque parecida a la Gauss-Kruger las diferencias entre ambas son importantes: 1) El ancho de faja es 6º. 2) En UTM el cilindro auxiliar es secante y la deformación para el meridiano central es k = 0,9996 mientras que las líneas de k = 1 se hallan a lº 3' de aquél. 3) Un punto se determina por el par N, E (Norte, Este) y no X,Y. 4) La coordenada Norte (N) tiene como origen un punto ubicado a 10.000.000 m del ecuador -valor conocido como "falso norte"- el cual no coincide con el polo. 5) El sistema de abscisas y ordenadas es el mismo para las 60 zonas por lo que es preciso al presentar las coordenadas de un punto agregar el número de zona correspondiente.
Proyecciones cartográficas

Son una serie de cálculos matemáticos que nos van a permitir transformar la esfera terrestre en un plano. Hay tres tipos:

Cilíndrica: Se proyecta la esfera en un cilindro que sea tangente al ecuador.

Azimutal: Se hace un plano tangente al polo sur y se proyectan los puntos. Necesito dos proyecciones, una para el hemisferio norte y otra para el sur.

Cónica: Se hace un cono tangente a un paralelo.

Todas tienen deformaciones.
Pseudodistancia: 

Medición del tiempo de propagación aparente desde el satélite a la antena del receptor, expresado como distancia. La pseudodistancia se obtiene al multiplicar el tiempo de la señal de propagación aparente por la velocidad de la luz. La pseudodistancia difiere de la distancia real porque los relojes del satélite y del usuario no están perfectamente sincronizados, por el retraso de la propagación y otros errores. El tiempo de propagación aparente se determina por medio del cambio de tiempo requerido para alinear (correlativo) una réplica del código GPS generado en el receptor con el código GPS recibido. El cambio de tiempo es la diferencia entre el tiempo de la recepción de la señal (medido en el marco de tiempo del receptor) y el tiempo de emisión (medido en el marco de tiempo satelital). 

Pulgada. 
1 pulgada es equivalente a 2,54 cm. 
Puntos
Para el caso concreto de OziExplorer, se trata de un objeto que tiene asociado unas coordenadas, un nombre, unas descripciones y una figura geométrica (círculo, triangulo). Han sido creadas a propósito para permitir el uso y la manipulación de rótulos con nombres que pueden usarse con MapCreate, o de los POI's exclusivos de los equipos Magellan.
Punto Conocido
Punto también denominado de Referencia, del cual se conocen sus coordenadas en forma precisa. 

Puntos de Apoyo/control

Puntos en el terreno levantados por topografía o geodesia que sirven de base para la orientación absoluta en la restitución fotogramétrica, y para efectuar un tratamiento geométrico o geo-referenciación de los datos en teledetección.
Punto de control geodésico (PCG)
Es todo punto levantado en campo con GPS, al cual se le determinan sus coordenadas mediante un levantamiento referido al Marco de Referencia Geodésico, conocido como WGS-84 (Sistema Geodésico Mundial establecido en 1984).
Punto de control horizontal

Punto que sólo tiene precisión de coordenada “X” y “Y”.
Punto de control vertical

Punto que sólo tiene precisión de coordenada “Z” o de elevación.
Punto de Track

Cualquiera de los puntos que forma parte de un Track. Suele tener asociada unas coordenadas. Opcionalmente el valor de la altura y la fecha y hora de su creación.

PVT

Acrónimo de Posición, Velocidad, Tiempo. Se trata de un formato propio y exclusivo de los Garmin que permite el uso del modo Mapa Móvil. Se caracteriza por su conveniencia, ya que se transmite cuando el GPS está en modo GRMN o modo Garmin. De esta forma, podemos intercambiar datos y hacer Mapa Móvil sin tener que cambiar la interface de nuestros receptores Garmin. No todos los modelos lo soportan.
Q

QuoVadis

Nombre de un programa dedicado para el uso de los GPS's con los mapas. Usa unos archivos propios de calibración de los mapas que pueden ser importados por OziExplorer.

Radio de Proximidad
No confundir con Distancia de Proximidad. El Radio de Proximidad se define en la Configuración de la Navegación, y se trata de una distancia definida por el usuario que es interpretada por OziExplorer como la distancia a todos y cada uno de los waypoints que conforman una ruta en la que si penetramos, se activa el siguiente tramo y waypoint de la ruta.
R
Radian

Ángulo para el que cualquier arco que tracemos sobre él será igual al radio.
Rastreo
Proceso por medio del cual un receptor GPS encuentra y enlaza un satélite GPS. Una vez que un receptor GPS ha rastreado 4 o más satélites, puede comenzar a calcular posiciones. 

RDS (Radio Data System o sistema de radiodifusión de datos)
Es un protocolo de comunicaciones que permite enviar pequeñas cantidades de datos digitales, inaudibles para el radioyente, con la señal de una emisora de radio FM; parte de estos datos se ven presentados en una pantalla (display) del aparato receptor.
Receptor GPS

El Receptor GPS es el conjunto de piezas del hardware cuya misión es captar las señales emitidas por los satélites. Según el destino y fabricante, cada equipo de éstos puede presentar diferencias notables con respecto a otros de igual designación, pero genéricamente todos poseen las mismas componentes básicas, total o parcialmente integradas a él. Basados en el tipo de observables y en la disponibilidad de los códigos pueden clasificarse en: 1) Pseudorange código C/A, 2) Fase código C/A, y 3) Fase código P.
Reconocimiento de voz
Permite que determinadas funciones no se activen pulsando botones, sino al pronunciar el usuario una cierta palabra asociada a una característica determinada. Funciona en algunos GPS.
Residuo
Diferencia entre el valor observado y el valor calculado. En un ajuste de mínimos cuadrados de datos GPS, los vectores GPS se ajustan para hallar el mejor ajuste para todos los vectores. El ajuste de cada vector produce un residuo para cada vector. El residuo es el monto en que fue ajustado el vector con respecto a todos los otros vectores. Los valores residuales se analizan para determinar si hay un problema potencial con un vector(es) en el ajuste. 


Residuo normalizado (Residuo estandarizado)
Residuo de un vector GPS ajustado dividido por el error estimado. Al normalizar un residuo, se puede determinar la posición dentro de una distribución normal. Un residuo normalizado de 0 indica las caídas residuales en el medio de la distribución normal. Un residuo normalizado de 3 o más indica que el residuo cae fuera del extremo de la distribución. Debido a que sólo un pequeño porcentaje de residuos cae normalmente fuera de los extremos, a menudo es probable que un residuo normalizado de esta magnitud pueda pertenecer a una medición que contiene un error. 

Resolución
Indica cuánto detalle puede observarse. La expresión, por ejemplo, 1.920 x 1.080 se refiere a la resolución horizontal por la resolución vertical.
Red geodésica

Son unos triángulos que permiten relacionar las coordenadas geodésicas con las coordenadas cartesianas. Conjunto de puntos denominados vértices, materializados físicamente sobre el terreno, de posición conocida tanto en términos absolutos como relativos ligados a un marco de referencia común. Es la estructura que sostiene a toda la cartografía de un territorio.
Red Geodésica Nacional

Conjunto de puntos situados sobre el terreno, dentro del ámbito del territorio nacional, establecidos físicamente mediante monumentos permanentes, sobre los cuales se han hecho medidas directas y de apoyo de parámetros físicos, que permiten su interconexión y la determinación de su posición y altura geodésicas, así como el campo gravimétrico asociado, con relación a un marco de referencia.
Redundancia

Diferencia entre el número de observaciones y el número de incógnitas. Para que exista un adecuado proceso de compensación, la redundancia debe ser mayor que cero.
Relojes atómicos

Son relojes de altísima precisión, osciladores, basados en el comportamiento de elementos tales como cesio, hidrógeno y rubidio. Los satélites GPS llevan a bordo relojes atómicos que les permiten mantener tina escala de tiempo prácticamente perfecta.
Remoto o Remote
Es el receptor GPS que se mueve de un punto a posicionar a otro durante un posicionamiento relativo, o a lo largo de una trayectoria si se aplica técnica cinemática.
Residual

Corrección, o ajuste, de una observación para lograr el cierre completo de una triangulación. También se aplica a cualquier diferencia entre la cantidad observada y el valor calculado para dicha cantidad.
Resistencia al agua - IPX7

Soporta (sin filtración alguna) la inmersión completa a 1 metro durante 30 minutos.
Retardo ionosférico

Demora que experimenta una señal GPS al atravesar la ionosfera. Propagación de onda a través de la ionosfera, el cual es un medio no homogéneo y dispersivo. El retraso de la fase depende del contenido de electrones y afecta las señales portadoras. El retraso del grupo en la dispersión en la ionosfera, también afecta la modulación de la señal (códigos). El retraso de la fase y del grupo, son de la misma magnitud pero de señal opuesta.
Retardo troposférico

Es el error que introduce el paso de la señal por la troposfera. Dicha zona es un medio no dispersivo para las ondas de radio, por lo tanto sus efectos refractivos son independientes de la frecuencia y depende solo de los parámetros meteorológicos y de la longitud del recorrido a través de aquélla.
Retículo

Disco de cristal con dos marcas como mínimo, una horizontal y otra vertical. El retículo se coloca en el diafragma. Los hilos se conocen como cruz filar, el centro de la cruz debe coincidir con el centro del retículo.
RINEX

Acrónimo de Receiver Independent Exchange Format es un conjunto de formatos y definiciones para tiempo, fase y distancia que permite intercambiar y procesar datos provenientes de receptores GPS de diferentes características, marcas y modelos.
Root Mean Square. (Error medio cuadrático)

Radio del círculo de error, dentro del cual van a encontrarse aproximadamente el 70% de los fijos de posición. Puede expresarse en unidades de distancia o en ciclos de longitudes de onda.
RTK (Real-Time Kinematic o cinemático en tiempo real)

Procedimiento GPS cinemático diferencial por el cual las correcciones de fase son transmitidas desde una estación de referencia a un receptor móvil, tan rápido como son colectadas. Requiere radioenlaces entre base y rover y los tiempos de ocupación son cortos.
Rumbo

Orientación fija a tomar durante una travesía para dirigirse de un punto a otro. Usualmente se la mide en el sentido de las agujas del reloj a partir del norte. 
Ruta
Sucesión de Waypoints que definen un camino. Los GPS's pueden navegar hacia una ruta, dirigiéndose desde el primer waypoint (punto de origen) hasta el último (destino) de una forma ordenada, pasando por todos y cada uno de los waypoints que la constituyen.

S

Salto de Ciclo 

Pérdida de la cuenta de los ciclos del portador al medirlos con un receptor GPS. La pérdida de señal, de interferencia ionosférica, de obstrucciones y de otras formas de interferencia, causan el salto de ciclos (ver fase del portador). Para calcular en forma apropiada un vector entre los datos reunidos por dos receptores GPS, se debe corregir todos los saltos de ciclos. Normalmente el software realiza esta labor. En ocasiones, el salto de ciclo no será detectado por el software, dando como resultado una determinación incorrecta del vector. 

Satélite
Un objeto que gira u orbita en torno a un objeto más grande, como un planeta. Hay satélites naturales, como la Luna, y satélites artificiales, que se utilizan, por ejemplo, para la navegación GPS. Un satélite artificial está compuesto por tres elementos básicos: un sistema de comunicación que envía información a la Tierra, una fuente de alimentación y un sistema de control para llevar a cabo tareas específicas.
Secciones o perfiles

Se obtienen con la intersección de un plano vertical sobre el terreno. Las longitudes en un plano vertical se miden en desarrollo, no en proyección.
Perfil longitudinal: Perfil que va en la dirección de avance del proyecto.

Perfil transversal: Perfil que va en dirección perpendicular al avance del proyecto.

Depresión: Cuando una curva de nivel encierra otra de cota menor.

Elevación: Cuando la curva encierra una de mayor cota.

Ladera: Cuando las curvas de nivel más o menos son paralelas.

Divisorias y vaguadas: La divisoria es la intersección de dos laderas, la vaguada es lo contrario a la divisoria; se necesitan muchos puntos para definirlas.

Collados: Es la unión de dos divisorias, nos marcan dos vaguadas. Normalmente es el lugar por donde se pasan los puertos.
Segmento de control

Una red mundial de estaciones GPS que se ocupan del monitoreo y control de los satélites para asegurar la exactitud de sus posiciones y buen funcionamiento de sus relojes.
Segmento del usuario

El conjunto de elementos constituido por todos los equipos, software y tecnología utilizados para la recepción de las señales provenientes de los satélites que permiten el posicionamiento y la determinación del tiempo
Segmento espacial

Parte del Sistema GPS localizada en el espacio, es decir, los satélites y sus componentes. Su propietario y administrador es el DoD.
Semana GPS

Número de semanas enteras desde que el Tiempo GPS fue cero, medianoche del sábado al domingo del 6 de enero de 1980. Se mide según módulo 1024 por lo que la cuenta se recicló el 22 de agosto de 1999, volviendo la cuenta de las mismas a 0.
Separación geoidal
Diferencia de altura entre la altura elipsoidal y la altura ortométrica en un punto dado de la superficie de la tierra. En otras palabras, es la separación que existe entre la superficie del geoide y la superficie del elipsoide en un punto dado de la superficie de la tierra. 

Sesión
Una sesión es un grupo de datos GPS grabados simultáneamente. Por ejemplo, si 4 receptores GPS grabaron datos simultáneamente en 4 puntos, el set completo de datos se considera una sesión. Dentro de una sesión, se pueden calcular los vectores GPS entre todos los puntos. 
Señal GPS

Todos los satélites GPS transmiten una señal electromagnética estructurada sobre la frecuencia fundamental de 10,23 MHz, originada en relojes atómicos, osciladores, muy estables instalada a bordo. Básicamente la misma comprende:

Dos ondas portadoras múltiplos de la frecuencia base.

Dos códigos de medición de distancias modulados sobre las anteriores.

Un mensaje de navegación.

Las frecuencias de las ondas portadoras resultan de multiplicar la frecuencia fundamental por 154 y 120, con lo que se obtienen dos productos de la banda L del espectro electromagnético, Ll y L2, tales que:

f L1 = f F x 154 = 1575,42MHz => k1 c / f L1 = 19 cm

f L2 = f F x 120 = 1227,60MHz => k2 c / f L2 = 24 cm

Donde c = velocidad de la luz en el vacío = 299.792.458m/s y k = longitud de onda.
Señal portadora (Carrier)

Onda de radio que tiene cuando menos una característica (como frecuencia, amplitud, fase, etc.),  que se puede modular a partir de un valor de referencia.
Sesión

Es el conjunto de datos crudos colectados simultáneamente con dos o más receptores durante el curso de un proyecto GPS determinado. 
SHP

Se trata de una extensión típica de archivos que contienen la información de mapas vectoriales creados por la empresa ESRI. Son también denominados archivos Shape

SIG

Acrónimo de Sistemas de Información Geográfica. Se trata de un sistema de programas en el que se pueden asociar mapas a una serie de bases de datos con el que se pueden hacer estudios de poblaciones, de mercado, etc. Es esencialmente una base de datos espacial, identifica las relaciones espaciales de los fenómenos que estudia, almacenando la información cartográfica digital, adjuntándole información de atributos en tablas, permitiendo consulta, análisis, gráficos y reportes de la data espacial que se maneja.
Singularidad 

Singularidad es una condición que causa que la operación inversa de una matriz resulte errada. La inversión de la matriz es una operación importante en los ajustes por mínimos cuadrados. Si no se puede realizar la inversión de la matriz debido a una singularidad, no habrá ajuste. Una situación que causará una singularidad es intentar ajustar los vectores GPS en una red donde partes de la red GPS no están conectadas a las otras, por ejemplo dos o más sets de puntos que no tienen conexión con todas las otras partes, o bien, dos o más sets de puntos que no tienen conexión con cada uno de los otros.
SIRGAS

Acrónimo de Sistema de Referencia Geocéntrico para América del Sur, fue creado con el objetivo de definir un sistema de referencia para Sudamérica, establecer y mantener una red de referencia y establecer un dato geocéntrico, Dicha red está integrado por unas 57 estaciones diseminadas por el continente.
Sistema centesimal

Se divide la circunferencia en 400 partes (1g=100m=10000s).

Sistema de coordenadas

Conjunto de valores que permiten que las posiciones se transformen en coordenadas de proyección con elevaciones sobre el geoide.
Sistema de grilla
Un sistema de grilla es un set definido de parámetros que, junto con una proyección cartográfica, se usan para convertir coordenadas geodésicas (superficie curva) a coordenadas de grilla (superficie plana). 

Sistema de grilla local
Sistema de coordenadas del plano local usualmente definido para usarlo en un proyecto de medición pequeño. Los parámetros de definición del sistema, normalmente son un origen con coordenadas horizontales determinadas arbitrariamente (tales como 0,0 o 1000,1000) y una dirección arbitraria (línea límite o visual hacia otro punto). El sistema local normalmente permanece en sí mismo, sin una relación conocida con algún otro sistema de coordenadas definido. Esta relación se puede determinar si las coordenadas de un número suficiente de puntos pueden ser determinadas en ambos sistemas, entre los cuales se busca una relación. 

Sistema lineal

Se utiliza la relación constante que existe para un mismo ángulo entre la longitud de los arcos y sus respectivos radios.
Sistema de Posicionamiento Global (GPS)
Sistema de navegación basado en satélites, su misión principal es el proporcionar posicionamiento/navegación global para operaciones terrestres, marítimas y aéreas. 

Sistema de referencia terrestre geocéntrico

Término genérico de los marcos de referencia que asignan su origen con respecto al centro de la masa de la Tierra. Se debe tener presente que estos marcos de referencia están referidos a una época fija determinada y que los puntos o estaciones que los materializan están sobre la corteza terrestre y se asientan sobre placas tectónicas que sufren movimientos relativos constantes, por ejemplo WGS84.
Sistema de referencia

Conjunto de valores numéricos, de constantes geométricas y físicas, que definen en forma única un marco matemático sobre el cual se va a determinar la forma y tamaño de la Tierra, o parte de ella, incluyendo su campo gravitacional, por lo que puede tener una concepción global o absoluta y regional o continental.
Sistema sexagesimal

360ºgrados sexagesimales, 60 minutos sexagesimales, 60 segundos sexagesimales. Se divide la circunferencia en 360 partes (1º=60´=3600´´).
SmartMedia. 
Tipo de tarjeta de memoria flash, conocida también como SSFDC (Solid State Floppy Disk Card).
SNR (Relación señal-ruido)

También llamado "nivel de señal", es una medida de cuánto afecta el ruido la fidelidad de la señal GPS y se define como el cociente: potencia de la señal / potencia del ruido por lo tanto, más pura será la información cuanto mayor resulte el SNR, así como, en la medida que la razón decrece, la señal se pierde en el ruido y la medida resulta inexacta.
Solución Fija
Procesar vectores GPS produce muchas soluciones para el vector en diferentes épocas del procesamiento. Uno de los parámetros que está siendo solucionado durante el proceso corresponde a las ambigüedades enteras. Una solución fija es una solución del vector donde las ambigüedades enteras se han determinado correctamente y se han mantenido fijas. La solución fija para un vector es a menudo la mejor solución. Si por alguna razón las ambigüedades no pudieran tener solución, la solución final para el vector será la solución flotante. 

Solución Flotante
El procesamiento de los vectores produce muchas soluciones para el vector en diferentes épocas del procesamiento. Uno de los parámetros que está siendo solucionado durante el procesamiento corresponde a las ambigüedades enteras. Una solución flotante es una solución del vector donde los valores enteros de las ambigüedades podrían no ser determinados, por lo tanto, no son fijos para un valor entero específico (queda como un valor de punto flotante). 

SPS (Standar Position Service)

Servicio normal ofrecido por el sistema GPS a los usuarios civiles a través de una sola frecuencia y el código C/A. Con la disponibilidad selectiva activada garantiza un error menor a 1OOm en una posición horizontal (2D) el 95% de las veces usando la técnica de posicionamiento autónomo.
Stop and go (Método semi-cinemático)

Método de posicionamiento relativo en el cual el receptor rover permanece estacionario por varios segundos sobre cada punto y mantiene el contacto con los satélites mientras se desplaza.
SV
Vehículo Satelital o vehículo espacial. 
T

Teodolito

El eje de colimación es el eje donde se enfoca a los puntos. El eje principal es el eje donde se miden ángulos horizontales. El eje que sigue la trayectoria de la línea visual debe ser perpendicular al eje secundario y éste debe ser perpendicular al eje vertical. Los discos son fijos y la alidada es la parte móvil. El declímetro también es el disco vertical.

El eje de muñones es el eje secundario del teodolito, en él se mueve el visor. En el eje de muñones hay que medir cuando utilizamos métodos directos, como una cinta de medir y así obtenemos la distancia geométrica. Si medimos la altura del jalón obtendremos la distancia geométrica elevada y si medimos directamente al suelo obtendremos la distancia geométrica semielevada; las dos se miden a partir del eje de muñones del teodolito.

El plano de colimación es un plano vertical que pasa por el eje de colimación que está en el centro del visor del aparato; se genera al girar el objetivo.

Los limbos son discos graduados, tanto verticales como horizontales. Los teodolitos miden en graduación normal (sentido dextrógiro) o graduación anormal (sentido levógiro o contrario a las agujas del reloj). Se miden ángulos cenitales (distancia cenital), ángulos de pendiente (altura de horizonte) y ángulos nadirales.

Condiciones generales de los teodolitos

El eje principal del aparato debe ser perpendicular al limbo. Los ejes son perpendiculares unos a otros y a sus planos.
TFW

Extensión específica de una serie de archivos que contiene algunas georreferencias de una imagen, y que puede ser utilizada por varios programas, como OziExplorer y ArcView para la importación automática de mapas digitales.
Text to speech
Función que facilita el nombre de las calles en las indicaciones sonoras.

Tiempo de ocupación

Tiempo que necesita una estación para lograr el procesamiento de puntos o líneas base GPS. Este tiempo varía en función de la técnica de posicionamiento, el tipo de receptor utilizado, y la precisión requerida para los resultados finales.
Thumbnail
Imagen que es una representación en escala reducida de otra. Se usan generalmente para crear vistas de galerías de imágenes.

Tiempo GPS

En el sistema GPS el tiempo es mantenido internamente según una escala continua propia denominada Tiempo GPS dado por un reloj compuesto que comprende los relojes de todas las estaciones monitoras en operación y la frecuencia estándar de los satélites. El mismo está referido al Reloj Principal (Master Clock) del Observatorio Naval de los Estados Unidos de Norteamérica (USNO) y adaptado a las fracciones del Tiempo Universal Coordinado con un grado de coincidencia básica del orden de algunas centenas de nanosegundos, pero como el tiempo GPS no es corregido con los "leap seconds" la diferencia con el UTC va incrementándose paulatinamente, aunque ambos sean atómicos.
TIFF
Archivo de imagen sin comprimir, de mayor resolución y sin los defectos que tienen los comprimidos, tipo JPEG.

Tipos de coordenadas

Coordenadas cartesianas y coordenadas polares.
Tipos de mediciones

A los ángulos horizontales se les denomina por extensión como ángulos acimutales, aunque realmente son ángulos o lecturas acimutales cuando se orienta hacia el norte geográfico; si se orientan hacia el norte magnético se obtendrán rumbos y si se orienta hacia un norte propio se obtendrán orientaciones. Una lectura acimutal no implica que esté o no orientado hacia el norte geográfico. Para los ángulos verticales hablamos de los ángulos cenitales porque son los que mide el aparato.
TMC (Traffic Message Channel o Canal de Mensajes de Tráfico). 
Es un canal digital de información sobre el estado del tráfico que se emite codificado dentro de la señal de un canal de radio. Es inaudible, pero proporciona al navegador de un vehículo los datos necesarios para calcular la ruta óptima hacia su destino, en función del estado de las vías de circulación en ese instante, evitando incidentes de tráfico, como zonas con atascos, obras o accidentes.

Topografía

Es como la geodesia pero a menor escala, suelen ser extensiones pequeñas, ya que si son grandes hay que apoyarse en la geodesia. Estudio de los métodos necesarios para realizar una correcta representación del terreno; la representación puede ser gráfica o numérica. Ha de contener todos los detalles necesarios, tanto naturales como los creados por el hombre.

Levantamiento: Se toman los datos del terreno y se elabora un plano.

Replanteo: Dibujo que se hace sobre el plano para después llevarlo al terreno.

La fuente de datos va a ser el terreno.

La metodología topográfica: permite conocer el conjunto de técnicas para realizar los trabajos topográficos.

El objetivo va a ser la representación de la geometría del terreno y materializar puntos (fabricar un plano).

En extensiones pequeñas se trabaja con la topografía y no tendremos en cuenta la curvatura terrestre.

Para hacer un levantamiento damos a unos puntos unas coordenadas y a partir de ellos obtendremos los demás puntos.

Para trabajos topográficos de grandes dimensiones tenemos que tener en cuenta la curvatura terrestre por lo que habría que utilizar la geodesia.

Del griego "topo" = lugar, y "grafos" = dibujo. Es la ciencia que con el auxilio de las matemáticas nos ayuda a representar la superficie de un terreno o lugar limitado.
Track
Camino, sendero, rastro, estela. El significado de track es tan rico en el mundo del GPS que no hay una palabra adecuada en español que la pueda sustituir. Al mismo tiempo, hace referencia al rastro o estela del camino por el que hemos ido navegando, como al camino o sendero que podemos diseñar en previsión de un viaje inmediato o futuro.

TrackBack

Función específica que realizan los receptores Garmin, en la que un Track se convierte de forma automática en una ruta. En otras palabras devolvernos por el mismo rastro por el cual llegamos.
Tramo (de ruta)

Se trata de una línea imaginaria que separa en línea recta dos waypoints que forman parte de una ruta.
Transformación

Rotación, desplazamiento, y cambio de escala de una red con el fin de trasladarla de un sistema de coordenadas a otro.
Transformación de datum

Convierte las coordenadas de una posición de un datum de coordenadas a otro datum. (Transformación de tres parámetros y la de siete parámetros). Una transformación de datum se utiliza cuando se requiere que los resultados GPS vengan dados en función de un datum local.
Tramo (de ruta)
Se trata de una línea imaginaria que separa en línea recta dos waypoints que forman parte de una ruta.

Transmisor FM
Permite escuchar las indicaciones sonoras del GPS a través de los altavoces del vehículo, como si se tratase de una emisora de radio.
Triangulación

Creación de una red articulada de líneas que forman triángulos y que luego permiten adoptarlas como base para fijar la posición de los puntos claves (vértices).
TRK

Extensión específica de los archivos de track generados por el programa PCX5

USB (Universal Serial Bus). 
Puerto que permite conectar periféricos como una llave USB, un lector MP3, una cámara de fotos digital, etc. El USB 3.0 es la nueva versión ultrarrápida del interfaz USB.
U

UPS

Universal Polar Stereographic. Se trata de un sistema de cuadrícula rectangular que se usa para cubrir la Tierra en los Polos Norte y Sur (por encima de los 84º  Norte y por debajo de los 80º Sur, que son zonas no cubiertas por el sistema UTM.
UTC

El Tiempo Universal Coordinado es un tiempo atómico notablemente exacto y estable que mediante la inserción de saltos de un segundo (leap second) se mantiene muy próximo al tiempo universal corregido de las variaciones estacionales de la rotación terrestre.
Hora mantenida por el Observatorio Naval de los Estados Unidos. Debido a las variaciones en la rotación de la tierra, a veces se ajusta la hora UTC por medio de un segundo entero. La acumulación de estos ajustes comparados con la hora GPS, que avanza continuamente, dio como resultado una desviación de 11 segundos entre la hora GPS y la hora UTC a principios del año 1996. Después de responder por los saltos de segundos y usar el ajuste contenido en el mensaje de navegación, la hora GPS se puede relacionar con la hora UTC dentro de 20 nanosegundos.
UTM (Universal Transverse Mercator)
Proyección Cartográfica Universal Transversa de Mercator. Se trata de un sistema de cuadrícula rectangular que cubre la Tierra desde la latitud 80º Sur a la latitud 84º Norte. No confundir con un tipo de proyección de un mapa. Es el sistema más implantado en la actualidad en los mapas terrestres. Las cuadrículas rectangulares no vienen expresadas en grados y minutos, sino en metros.

UXGA
Imagen con una resolución de 1.600 x 1.200 píxeles.
V

Varianza del peso unitario
Indicador de calidad estadístico de una red ajustada por mínimos cuadrados. El valor esperado de la varianza del peso unitario es 1. Un valor inferior a 1 es un índice que las indeterminaciones asignadas a las mediciones son demasiado optimistas. Un valor mayor que 1 es un índice que las indeterminaciones asignadas a las mediciones son demasiado pesimistas o que hay uno o más errores en el set de datos ajustados.
Vector
Línea espacial descrita por componentes tridimensionales entre dos puntos. En las mediciones GPS, un vector es el producto del procesamiento de datos crudos grabados en dos puntos simultáneamente.
Velocidad de los satélites
A todos los efectos prácticos los satélites del sistema GPS se mueven a 1,8 kilómetros por segundo.
Vertical

Recta cuya dirección es perpendicular al geoide en todos sus puntos, por lo tanto se la puede materializar con el hilo de la plomada. Generalmente no coincide con la normal al elipsoide, formando ambas un ángulo denominado "desviación de la vertical".

Vértice geodésico

Punto materializado del terreno al que se le han calculado las coordenadas geodésicas con exactitud, donde convergen dos líneas.
W

Waypoint

Un waypoint es un par de coordenadas, latitud y longitud, o norte y este, con un nombre y número asignado, que representa un punto geográfico de interés.
Posición discreta que está referida por unas coordenadas, y está identificada por un nombre. En algunos receptores, un waypoint está, además, asociado a un icono gráfico y a un comentario. En otros, se le puede asociar, también, la fecha y la altura. También, podría definirse como una representación de un punto de la Tierra que se puede almacenar en un receptor GPS en la forma de unas coordenadas geográficas precisas.
Waypoint+
Se trata del nombre de un conocido programa gratuito, disponible en Internet, que se usa para el intercambio de datos entre los receptores GPS y un ordenador PC. Crea y usa archivos con un formato propio.
WPT

Extensión específica de los archivos de waypoints creados y usados por OziExplorer
WGS 84 (World Geodetic System 1984)

Es el sistema mundial de uso más extendido. Definido y mantenido por la Defense Mapping Agency (DMA) de los Estados Unidos, es el datum al cual se relaciona toda la información del posicionamiento GPS por utilizarlo justamente para sus mensajes de navegación. Este datum es básicamente equivalente al datum NAD83 usado en los Estados Unidos. La materialización del mismo es un catálogo de coordenadas de más de 1500 estaciones geodésicas distribuidas por todo el mundo.

WGS84 está determinado por un conjunto de parámetros primarios y secundarios. Los primeros para definir: dimensiones, forma, velocidad angular y masa de la Tierra. Los segundos detallan un modelo gravitatorio terrestre y son necesarios para describir las órbitas satelitales. La DMA ha mejorado la definición original recalculando en dos ocasiones, 1994 y 1996, las coordenadas de las estaciones de rastreo GPS. En la última oportunidad se determinó el actual sistema de referencia designado como WGS84 (G873) vigente desde el 29 de enero de 1997, consistente con el ITRF94 a nivel de unos pocos cm.
X

XTE

Cross Talking Error. Si desde el Waypoint 1 al Waypoint 2 trazamos una recta, este sería el rumbo que definiría la ruta más corta entre ambos waypoints. El valor del XTE es cero si nos mantenemos en dicha línea conforme vamos avanzando. Pero si nos desviamos de dicha línea imaginaria (rumbo ideal hacia la izquierda o derecha), nos desviamos en un valor correspondiente al XTE, que es la longitud de la línea perpendicular que trazaríamos desde nuestra posición actual a la línea del rumbo ideal.
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